CanCom

MULTIMODUL 64 V23

CE®

Performance level: b
IP65

Frrad Lo
mulazn

JORGENSEN °*

Matningsspénning Power supply 10-30 VDC

CAN protokoll CAN protocol 2.0B 150Kbit

Antal 1/0 Number of 1/0 56 I/0

Modulkontaktdon Module connectors G4A5M Hirschmann

I/0O kontaktdon

1/O connectors DIN EN 175 301-801

CPU CPU MC9s12DG256 Freescale

Kapsling Housing Grey Aluminium

Vikt Mass

1130 g

Omgivningstemp.Radio Operating temp.Radio -10 - +50 Celcius

Matt (HxLxB) Size (HxLxW) 110x144x58 mm

Antal utgangar Number of outputs 24 Digital

Overtemp skydd. Overtemp protected +150 Celcius

Aterstalining av skydd  Reset protection Interupt power Automatic

* Max 20A totally for the module

Antal ingangar Number of inputs 24+8 Digital+Analog

Ingangs resistans (Al) 28 kohm

Input resistance (Al)

Ingang aktiv "1" Input activated "1" >6 VDC

Tid mellan inldsningar  Input capture 20-80 ms

Emission CISPR 25

Emission CISPR 25 30-1000MHz Broad, Narow

ISO 11452-4 Conducted immunity 100mA /80% 20-100MHz

ISO 10605 ESD Air/Contact/ind. 8/4 KV

utgava/issue 1 ISO 7637-2 24\ system Pulse 1,2a,2b,3a,3b,4




CanConr Multimodul 64 V23

Modulen ér hermetiskt ingjuten 1 ett stabilt kontakthus av aluminium
for att motsta pafrestningarna i mobila miljoer sasom fukt och vibrationer.
Modulen programmeras med €anPro V4.31 eller senare.

e CAN bus anslutning for programmering och
anslutning till 6vriga €anCom® produkter.

e 8 Analoga ingangar 0-5V
+5V referensspinning ut, max 20mA (stift D1)
- 1 stift Cl1.
OBS: Koppla inte referensutgangen till en extern spanningsklla!

e 24 digitala ingangar varav 8 kan anvéndas for frekvensrikning
0-255Hz.

e 24 digitala utgangar varav 2 kan anvindas som en H-brygga.

e For artikelnr 80-56000 och 80-56001:
Inbyggd radiomottagare med radiofrekvens 433,92 eller 418 MHz.
Radiomandévrering fran t ex HT-12 handséndare eller med
CanComr 721-kort samt Bluetooth via extern mottagare.
BNC kontakt for antennanslutning.

Oversikt over funktioner for olika artikelnummer:

Artikelnr |Radio [ID ID ID ID ID ID ID
1-7 4-10 |4-12 |8-14 |13-19 |13-21 [15-21

80-56000 X X

80-56001 X X

80-56050 X

80-56051 X

80-56055 X

80-56056 X

80-56057 X
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IN / UT gangar CanConr Multimodul - ID 1-7

Artikelnr: 80-56055

Modul ID1 - Digital IN:
Port: Modulstift:

Cl1
C12
Cl13
Cl14
DI1
D12
D13
D14

OO R W=

(Frekvensriknare)

)

(_ -
(_”_
(_”_
(_”_
(_”_
(_”_
(_ -

LR}

Modul ID 3 - Digital IN:
Port: Modulstift:

B3
D2
D3
D4
D9
D10
D15
D16

O ON N R W

Modul ID 5 - Digital OUT:
Port: Modulstift:

A9

Al10
All
Al2
Al3
Al4
AlS
Al6

O ON N R~ W=

Modul ID 6 - Digital OUT:
Port: Modulstift:

B9

B10
B1l
B12
B13
B14
B15
B16

0NN W=

Modul ID 7 - Digital OUT:
Port: Modulstift:

A5
BS5
A6
B6
A7
B7
A8
B8

0NN W

(H-brygga)
-7

Modul ID 2 — Digital IN:

Port: Modulstift:
A3

C2

C3

C4

C9

C10

Cl15

Cl6

O ON N kAW

Modul ID 4 — Analogue IN:
Port: Modulstift:

C5

C6

C7

C8

D5

D6

D7

D8

ABCD
19909@®1
9009
19000:
1 111
o I T 113
g 111 5
d 111 ¥
;0080
19000

o T I 1 X0
il I 113
12700002
Ikl I I I ak
X I I I IR
19909 ®15
i 1 I I 3l

OO R W

& @

Matning och jord:

+5V referens ut, max 20mA
GND (-)

Matning in +10-30V

GND (-)

CAN:
CAN High
CAN Low

Modulstift:
D1

Cl

Al1,Bl1

A2 B2

A4
B4
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IN / UT gangar CanConr Multimodul - ID 4-10/12

Artikelnr: 80-56050 och 80-56001

Modul ID 4 — Digital IN:
Port: Modulstift:

1 C11  (Frekvensrikning)

Cl12
Cl13
Cl14

(")
(-
(-
D11 (-
(-
(-
(-

LR}

Lt}

D12 (-7
D13
D14

29

(e BEN e )V, NSRS I )

29

Modul ID 6 - Digital IN:
Port: Modulstift:

1 B3

D2

D3

D4

D9

D10

D15

D16

(e BEN o) WV, NSRS I )

Modul ID 8 — Digital UT:
Port: Modulstift:

1 A9

A10

All

Al2

Al3

Al4

Al5

Al6

[e-BEN o) WV, NSOV I )

Modul ID 9 — Digital UT:
Port: Modulstift:
B9

B10

Bl1

BI12

B13

Bl4

B15

Bl16

0NN R W=

Modul ID 10 - Digital UT:
Port: Modulstift:

A5  (H-brygga)
B5  (-7)

A6

B6

A7

B7

A8

B8

0NN Nk W=

Modul ID 11, 12 - Radio
(Endast for artikelnr: 80-56001)

Modul ID 5 - Digital IN:
Port: Modulstift:
1 A3

C2

C3

C4

c9

C10

C15

Cl16

0 J O\ AW

Modul ID 7 — Analog IN:
Port: Modulstift:
1 C5

C6

C7

C8

D5

D6

D7

D8

[e-BEN o) WV, NSRS I )

3 2

ABCD
19090@
00009
19000:
: 0009
g 1115
g 111 5
d 1 11 ¥
00005
9000
ol I I 1 30
L I I I 3§
1700009
KX 1 1 1 3K
1999 ®
159999
1 1 I I 3S

& %)

Matning och jord:

+5V referens ut, max 20mA
GND (-)

Matning in +10-30V

GND (-)

CAN:
CAN High
CAN Low

Modulstift:
D1

Cl

Al,B1
A2,B2

A4
B4
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IN / UT gangar pa CanConr Multimodul - ID 8-14

Artikelnr: 80-56056

Modul ID 8 — Digital IN: Modul ID 9 — Digital IN:
Port: Modulstift: Port: Modulstift:
1 Cl11 (Frekvensrikning) 1 A3
2 Cl12 (-9 2 Cc2
3 C13 (-7 3 C3
4 Cl4 (-7 4 C4
5 D11 (-7) 5 c9
6 D12 (-7) 6 C10
7 D13 (-7-) 7 C15
8 D14 (-7 8 Cl6
Modul ID 10 - Digital IN: Modul ID 11 — Analogue IN:
Port: Modulstift: Port: Modulstift:
1 B3 1 C5
2 D2 2 C6
3 D3 3 C7
4 D4 4 C8
5 D9 5 D5
6 D10 6 D6
7 D15 7 D7
8 D16 8 D8
Modul ID 12 - Digital OUT: (O c'p?
Port: Modulstift: _
L, ABCD
3 All 9909@
5 Al3 el 1 1 1 X
6 Al4 P 09®:
7 AlS 9 000:
s Al @000
Modul ID 13 - Digital OUT: 0080
Port: Modulstift: 8 . . . . g
1 B9 190003
2 B10 o I 1 1 230
3 Bl 199 0®n
! B2 2T
) o 1300083
; B15 1900®:
8 B16 190015
1 1 I 1 3
Modul ID 14 - Digital OUT:
Port: Modulstift: Q
1 A5  (H-brygga) -
2 BS () ~ ~
3 A6
4 B6 Matning och jord: Modulstift:
5 A7 +5V referens ut, max 20mA D1
6 B7 GND (-) C1
7 A8 Matning in +10-30V Al,B1
8 B8 GND (-) A2.B2
CAN:
CAN High A4
CAN Low B4
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IN / UT gangar pa CanConr Multimodul - ID 13-19/21

Artikelnr: 80-56000 och 80-56051

Modul ID 13 - Digital IN:

Port: Modulstift:

Cl11 (Frekvensrikning)

Cl12 (-9

Cl13 (--

Cl4 (--

D11 (--
(-
(-
(-

Lt}

Lt}

D12
D13
D14

Lt}

LR}

OO R W=

Modul ID 15 - Digital IN:
Port: Modulstift:
B3

D2

D3

D4

D9

D10

D15

D16

O ON N R W

Modul ID 17 - Digital UT:
Port: Modulstift:
A9

A10

All

Al2

Al3

Al4

Al5

Al6

OO N R~ W

Modul ID 18 - Digital UT:
Port: Modulstift:
B9

B10

Bl1

B12

B13

Bl4

B15

B16

0NN W=

Modul ID 19 - Digital UT:
Port: Modulstift:

A5  (H-brygga)
B5 (-7)

A6

B6

A7

B7

A8

B8

0NN WN -

Modul ID 20, 21 - Radio
(Endast for artikelnr: 80-56000)

Modul ID 14 - Digital IN:
Port: Modulstift:
A3

C2

C3

C4

C9

C10

Cl15

Cl6

O ON N kAW

Modul ID 16 — Analog IN:
Port: Modulstift:
C5

C6

C7

C8

D5

D6

D7

D8

OO R W

~ o)

ABCD
1999@
20009
el 1 1 1 X
90009
g 1 1 1 1
g 11 1 1
d 11 1 W
0000;s
199000
il I I I 30
199 0@®
1200009
(k] 1 1 1 Ik
(e T I I JM
190095
1999 @

& @

Matning och jord:

+5V referens ut, max 20mA
GND (-)

Matning in +10-30V

GND (-)

CAN:
CAN High
CAN Low

Modulstift:
D1

Cl

Al1,Bl1

A2 B2

A4
B4
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IN / UT gangar pa CanConr Multimodul - ID 15-21

Artikelnr: 80-56057

Modul ID 15 - Digital IN:

Port: Modulstift:

Cl11 (Frekvensrikning)

Cl12 (-9

Cl13 (--

Cl4 (--

D11 (--
(-
(-
(-

Lt}

Lt}

D12
D13
D14

Lt}

LR}

OO R W=

Modul ID 17 - Digital IN:
Port: Modulstift:
B3

D2

D3

D4

D9

D10

D15

D16

O ON N R W

Modul ID 19 - Digital OUT:
Port: Modulstift:

A9

A10

All

Al2

Al3

Al4

Al5

Al6

OO R~ W

Modul ID 20- Digital OUT:
Port: Modulstift:

B9

B10

Bl1

B12

B13

Bl4

B15

B16

0NN W

Modul ID 21 - Digital OUT:
Port: Modulstift:

A5  (H- brygga)
B5 (-7)

A6

B6

A7

B7

A8

B8

0NN W

Modul ID 16 - Digital IN:

Port: Modulstift:

A3
C2
C3
C4
C9
C10
CI15
Cl6

O ON N kAW

Modul ID 18 — Analogue IN:

Port: Modulstift:

C5
C6
C7
C8
D5
D6
D7
D8

ABCD
19909@®1
9009
19000:
1 111
o I T 113
g 111 5
d 111 ¥
;0080
19000

o T I 1 X0
L I I I 3§
12700002
Ikl I I I ak
X I I I IR
19909 ®15
i 1 I I 3l

OO R W

& @

Matning och jord:

+5V referens ut, max 20mA
GND (-)

Matning in +10-30V

GND (-)

CAN:
CAN High
CAN Low

Modulstift:
D1

Cl

Al1,Bl1

A2 B2

A4
B4
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Analoga ingangar
Analoga ingangar 0-5Vx 8bit
Om man ansluter ett 120 kQ motstand i serie med den analoga ingdngen sa ger det 0-255 bitar vid 0-26V.

Digitala ingdngar
Digitala ingangar 6-30V

Radio

Radion programmeras med foljande id:

Artikelnr: 80-56000 - ID 20 och 21 (i ID-rutan pa CanPro).
Artikelnr: 80-56001 - ID 11 och 12 (i ID-rutan pa CanPro).

OBS: Om radion inte anvinds, maste radio ID anvindas i nagot villkor fér modulen.
Annars kan det bli konstiga virden i analysen i CanPro.

Data in till multimodulen som kommer via CAN kontakten pa ovanstaende ID
har prioritet 6ver data som kommer via radioingangen.

Digital input

118K

Digital f PWM QUTPUT

<
= H

VNQE60SP

Matningsspanning och CAN signaler i den 4-poliga Hirschmannkontakten

1 CAN HI
2 CANLOW
3 +10-30vDC

4 - GND
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Allmién information om modulen

e Alla digitala ID har 64 internflaggor vardera.

e Belastning, Max 4A / utgang, men ej 6ver 20A totalt for hela modulen.

e Utgangarna &r skyddade mot dverbelastning och kortslutning.

¢ Om en utgang kan utsittas for en yttre palagd spinning, t.ex. via en extern tryckknapp, montera en
diod som hindrar strom fran att flyta in i utgangen.

Avsikring max 20A.
Se till att modulen monteras pa ett sadant sitt, att vatten inte kan ta sig in kontaktdonet.

+ 10-30V Stift A1 och B1 i den 64 poliga kontakten
- Stift A2 och B2 i den 64 poliga kontakten
(modulens holje dr galvaniskt isolerat)

Push-Pull utgingar

Push-Pull utgang innebér att man antingen ger eller sdnker spinningen.

PWM > CENTER E E )
PWM = CENTER E E )

H-brygga

+IN

Stift kopplade till H-bryggan ir anslutna mot jord da utgangen inte &r till. En motor kan da kopplas
mellan dessa stift for att kunna koras at olika hall beroende pa vilken utgdng som ir till (19:1 eller 19:2).

+IN +IN
--\"'-_'_'_' L s T T B -_-'-:\‘.':
............... N
A5 /\ BS \
ID19:1 M @ \\ B
19:1 \—/ 19:2 |
|
|
o 0/1
.......... 19'1 = 0’ 19:2 =1
_—— - 19:1=1,19:2=0

19:1=0,19:2=0
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SPECIALFUNKTIONER

Funktionen SIM (simulate module)

For artikelnummer 80-56000 och 80-56051 finns funktionen i ID 13-15 och 17-19.
For artikelnummer 80-56001 och 80-56050 finns funktionen i ID 4-6 och 8-10.

Med funktionen SIM kan man spegla ut atta flaggor fran varje digitalt ID pa bussen. Man kan maximalt
ha 6 simulerade ID, ett per ID. For att aktivera funktionen anvénder man CanPro. For detta krévs CanPro
4.28 eller senare version.

Exempel:

Flagga 5 och 8 flaggor framat vill man ha pa ID 9

I CanPro markerar man Digital 64 modulen och viljer specialfunktioner

langst ner 1 hogra hornet och fliken Simulera ID.

Direfter sétter man den simulerade modulens ID till 9 och viljer flagga 5-12 for port 1-8.
Da kommer flagga 5-12 skickas ut pa ID 9 port 1-8.

Flaggor kan viljas fritt mellan 1 och 64.

‘}Sg Modulkonfiguration
i Reaistrerade moduler
Laga il 1 Digital module 64 ,
Ta bort modul
My modul

b e —_ Danfoss

ID 1-25 =

K.ommentar: | |

Fart  Furktion Partkornmentar

o 1 Fiaitd

101 |D|g|ta| in Vi| |

10 2 i_Digila| in L4 ! | |

/0 3 | Digital in v|| |
-, Specialfunktioner |'L”'E| E|
Specialfunktioner fér modul1 | 32/64 konvertering |
Simulerallj-i <| Specialfunktioner j)

Simulera 1D

Simulera flaggor bl ett rwtt simulerat (D

|
Den simularade modulens ID|S L :

Eanitpasmilord|Diser] T 5
Part 2 p& simulerad 1D faljer: |;;7 B

£]14]0£

Part 3 p& simulerad 1D faljer: |'3 7

4

Part 4 pd simulerad 1D faljer: |"? 8

Paort 5 p& simulerad 1D falier: |;;7 3

e e Y 10

Part 7 p& simulerad 1D falier: |’3 1
¥ 15

L] £]£] £

Paort 8 p& simulerad 1D falier:
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SPECIALFUNKTIONER

Funktionen Oka / Minska (INC /DEC) (PWM64)

For artikelnummer 80-560xx med PWM

Funktionen Oka/Minska kan anvindas for att éindra ett virde uppét eller nedét, genom att bara anvinda
tryckknappar. Modulen kommer att lagra detta viérde tills den startas om.

Exempel:
En betongblandare vill rotera betongen vid en viss hastighet. De har en knapp for att 6ka hastigheten och
en knapp for att minska rotationshastigheten. Den tredje knappen anvénds for att stoppa rotationen.

Angivelser for flaggorna:
Flagga 1: Knapp 1=1 (inc)
Flagga 2: Knapp 2= 1 (dec)
Flagga 3: Knapp 3= 1 (stop)

Flaggorna kan viljas fritt mellan 1 och 64.
Instéllningarna gors i CanPro (from version 4.29) under Modulkonfiguration och Specialfunktioner.

.1
‘}ﬁ Module Configuration
Eeistered mad e
4 Special features == X
Special features, ID:19
Simulate |D | Increass/Decrease | Counter|
Only for:
PB4 (Multirnodul-64)
Settings
mz between inc/dec: 20 -
Send value to port/flag; |E 1 Ratation ¥ @
Increaze if flag active: |:? 1 Inc hd TEE—
Decreaze if lag active: |:? 2 Dec -
Reset if lag active: |:? 3 Rezet -
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SPECIALFUNKTIONER

Funktion Riknare (COUNT) (Digital64 and PWM64)

For artikelnummer 80-560xx

Funktionen Riknare kan anvindas for att rikna hur manga génger en signal har aktiverats.

Forst viljer du vilken flagga som ska fa riknaren att 6ka. Denna flagga kommer ocksa att innehalla vérdet
i rdknaren.

Sedan viljer du en flagga som aterstiller riknaren.

Till sist véljer du hur hogt riknaren ska rikna. Nir max virdet nas sa kommer riknaren att stanna pa det
virdet.

Exempel:

I exemplet nedan kommer riknaren att 6ka varje gang flagga 1 blir aktiv.
Riknaren kommer att aterstillas sa snart flagga 2 blir aktiv.

Virdet for raknaren sparas i flagga 1.

Réknaren kan vara till hjilp I sekvens programmering eller for att rikna.

Flaggorna kan viljas fritt mellan 1 och 64.
Instéllningarna gors i CanPro (from version 4.29) under Modulkonfiguration och Specialfunktioner.

.
) J%  Module Confiauration
4 Special features =AREN X

ete Module

brfozs

Special features, 1D:17

| Simulate 1D | Increases’Decrease| Counter |

Only for:
Digital&4 (FMultirmodul-64) .
PB4 (Multirnodul-64)
Settings
. " I
Increasze when flag active: | i
Rezet when flag active: |:? 2 i
- 32/64 C t
b amirmuimn 235 = _— ]

Special features |
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JORGENSEN °**

Declaration of Conformity according to the EMC directive:
Forsikran om overensstimmelse enligt EMC direktivet:

Type approval test according to council directive 72/245/EEC last amended by
2009/19/EC (includes 2004/104/EC, 2005/83/EC and 2006/96/EC) and type approval
test according to UN ECE Regulation No. 10 Rev3:2008.

By signing this document the undersigned declares as manufacture that the
equipment in question complies with the EMC protection requirements.

Genom att underteckna detta dokument forsikrar undertecknad sasom tillverkare
att angiven utrustning uppfyller skyddskraven i EMC direktiv.

CanCom Multimodul 64

CISPR 25:2002
ISO 11452-4
ISO 11452-2

ISO 10605

ISO 7637-2:2002

Radiated RF emission NB,BB 30-1000 MHz

Conducted immunity 20-100 MHz 100mA/80%
Radiated immunity 100-2000 MHz 50V/m 80%
Radiated immunity PM 800-2000 MHz 100V/m
ESD Air +/- 4KV, +/- 8KV

ESD Contact +/- 4KV

ESD Indirect +/- 4KV, +/- 8KV

Transient immunity and emission Pulse 1,2a,2b,3a,3b,4

q

Jorgensen Industrielektronik AB

Jarnviagsgatan 1 535 30 Kvanum Sweden
Phone +46 512 92229 Fax +46 512 92115
www.jorgensen-elektronik.se

10.09.2009

Morten Jorgensen
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