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Matningsspanning Power supply 10-30 VDC

CAN protokoll CAN protocol 2.0B 150Kbit

I/O adress I/O address Fixed ID

H-BE 24 EPIC

I/O connectors (A/D)

I/0O kontaktdon (A/D)

CPU 98AZ60 Motorola

CPU

Kapsling Housing Grey Aluminium

Vikt Mass 1200 g

Matt (HxLxB) Size (HxLxW) 110x144x58 mm

Antal utgangar Number of outputs 10+8 Digital+PWM

Belastbarhet Maximum load 2000 mA / 10*

Kortslutningsskydd Short circuit protect

(o]
>

Aktiveringstid I/O response time 20-50

3
o

Antal ingangar Number of inputs 8+3 Analog+Digital

47 kohm

Ingangs resistans (Al) Input resistance (Al)

Input activated "1" >3 VDC

Ingang aktiv "1"

Tid mellan inldsningar  Input capture 20-50 ms

Emission CISPR 25 Emission CISPR 25 EN 55011 EN 61000-6-4

ISO 11452-5 Stripline RF immunity 150V/m 10 KHz-200 MHz

ISO 11452-2 Radiated RF immunity 125V/m 1-4.2 GHz

ISO 7637-2 24V system Pulse 1,2,3a,3b,4,5

EN 61000-4-2 ESD Air/Contact 8/4 KV
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CanConr Multimodul Analog/PWM/Digital ID 21-24

Modulen ér hermetiskt ingjuten 1 ett stabilt kontakthus av aluminium

for att motsta pafrestningarna i mobila miljoer som, fukt och vibrationer.
Modulen programmeras med CanPro V3.xx eller V4.xx

e CAN bus anslutning for programmering och
anslutning till 6vriga €anCom® produkter.

e 8 Analoga ingangar 0-5V, samt +5Vmatning och -
i cirkulirt kontaktdon pa modulens gavel.

e 8 PWM utgangar ( 4+4 ), (utan aterkoppling).

e 12 digitala utgangar varav 2 kan konfigureras som
PWM utgangar med 6ka/minska funktion.

e 2 av utgangarna kan stillas som digitala ingangar

¢ 3 Digitala ingangar, dven for frekvensrakning 0-255Hz
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IN / UT gangar pa CanCom® Multimodul

Modul id 21: Analoga ingangar 0-5V* 8bit
Cirkulirt kontaktdon Stift 1: Analogin1 0-5V
Cirkulirt kontaktdon Stift 2: Analogin2 0-5V
Cirkulirt kontaktdon Stift 3: Analogin 3 0-5V
Cirkulirt kontaktdon Stift 4: Analog in 4 0-5V
Cirkulirt kontaktdon Stift 5: Analogin5 0-5V
Cirkulirt kontaktdon Stift 6: Analogin 6 0-5V
Cirkulirt kontaktdon Stift 7: Analogin7 0-5V
Cirkulirt kontaktdon Stift 8: Analogin 8 0-5V
Cirkulirt kontaktdon Stift 10: +5V matningsspinning for analoga ingangar (max S0mA)
Cirkulirt kontaktdon Stift 11: - f6r analoga ingangar

* (For att mdta 0-10V seriekoppla 47Kohm med aktuell analog ingdng)
* (For att mdta 0-30V seriekoppla 220Kohm med aktuell analog ingdang)

Modul ID 22:

UT (I/0): 1 2 3 4 5 6 7 8
IN: 2 3

Modulstift: 2 12 14 3 4 5 6 7

Modul ID 23:
PWM UT (I/0): 1A 1B 2A 2B 3A° 3B 4A 4B

Modulstift: 8 0 11 13 15 16 17 18
Modul ID 24:

UT (I/O): 1 2 3*o4t 2 6 7 82
IN: 5 6’ 7
Modulstift: 9 20 21 22 9 23 24

+ 10-30V Stift 1 i den 24 poliga kontakten

- Kantblecket i den 24 poliga kontakten -

(dven anslutet till modulens holje, vid behov av galvanisk
skiljning finns det en isoleringssats att bestélla)

e '=YValbar som in eller utging.

>=5,67, 8 har inga fysiska utgngar men kan konfigureras som utgangar
om man Vvill anvinda dessa som "buss flaggor™.

3 = Denna ingang kan inte anvindas som frekvensinging

* = Utgangarna kan anvindas som PWM med INC,DEC funktion (se speciell sida)
Modul 22-24 har 32 internflaggor vardera.

Belastning, Max 2A / utgang, men ej 6ver 10A totalt for hela modulen.

Spénning for aktivering av ingang 2-30V, inre resistans 2,5Kohm (1-12mA)
Utgangarna &r skyddade mot 6verbelastning och kortslutning.

Modulen ar terminerad med 1,5k€ internt.

Matningsspidnning och CAN signaler i den 4-poliga Hirschmannkontakten

1 CAN HI
2 CANLOW
3 +10-30vDC

4 _
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Instillningar for PWM utgangarna i ID23.

Pw'M /D anfoss-konfigurering
A Cenker |12? bitar Utgéng 1 Konflg A ? Hialp | Tillbaka |
B Start(1357) EE
C Start [2.4.6.8) |20 % 1ut.;ff.;kt?
D Max [1.35.7) ET T
E Max [2468) ET
F Ramp Acc (1 .3,5.?]D.D-S,Ssﬁ z D F
Hamp Ret.[1.35.700-95: ﬁ % H
G Rampdcc (2468 0.0-99: R % . 18
| i 255 bitar 4+

Ramp Ret[2 4.6.8] n,n-s.asﬁ s | = Obitar
EI i

H Z-Talerans I1EI bitar o :
| Feldetektering + [0-255) 245 itar

J Feldetektering - (0-255) |1E' bitar| G | E
LinfLog/Lin 5 /Log.5 utstyrning — |Lin. -

Matningzspanning [10-300) [E v |
2.4 6.8

&)

Spaolresistans [ 4 > Ohm) I keffekt
(255 Ohm < Dkompenserad] 125~ Ohm ==
Frekvens [30-200 Hz]
[Freksenszen folier alla utgangar) Hz
STIFT &.10 STIFT 11,13 STIFT 15, 16 STIFT 17,18

tgdng 1 (1-2] | IUtgang 2 [3-4] | IJtgéng 3 [5-6]

Litgang 4 [7-5) | A | >B<I >5<]

H;'g - PWM utgéingarna kan ej rampas *
i S— - Frekvensen kan ej @ndras, dr fast 150Hz.
oo - Spanningen och Spolresistansen har ingen betydelse.
Lin Ire da PWM utgéangarna ej dr stromkompenserade.
LF'gzlr'I"’ - Singelfunktioner finns ej.

s - PWM utgéangarna fungerar endast under forarval A

* For V35 och senare kan ramtiden for Acceleration aktiveras och stillas in
mellan 25ms upp till 6,4 sekunder genom att kommentaren for modultypen
inleds med ®RAMP,040 Virde 001 motsvarar 25ms, sa i exemplet dr ramtiden

040x25ms dvs 1 sekund. Ramtiderna géller gemensamt for samtliga 8 PWM utgéngar !

Modulkonfiguration

My rnodul | Radera modul |

M adultyp IF‘WM-deuI / j

K.ammentar IHRAHP L0a0

|dentifiering: |23

b odulk anfiguration
{ — Fa/M /D anfass-kanfig | ‘
=l
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INC/DEC PWM funktion i Multimodul

I moduladress 24 kan 2 utgangar viljas som PWM utgdngar genom att
dessa anges som -Ej Ansluten - i modulkonfigurationen.

/03 |-Eidnsiten- 7]
/04 |-Eidnsiten- =]

(Ar Digital in, Digital ut eller Frek. riknare vald s fungerar utging 3 och 4
samt flagga 27-32 som vanligt. (PWM funktionen &r urkopplad)

Utgéngarna styrs fran foljande flaggor i moduladress 24

Da villkoren i Flagga 32 stimmer vandrar “utstyrningspunkten” mot stift 22
med den steghastighet och upplésning som Onskas enligt instéllt konstantvérde.
PWM signalens aktuella niva behalls nir villkoret ej lingre stimmer.

Da villkoren i Flagga 31stimmer vandrar "utstyrningspunkten” mot stift 21
med den steghastighet och upplosning som 6nskas enligt instéllt konstantvérde.
PWM signalens aktuella niva behalls nir villkoret ej lingre stimmer.

Steghastigheten &dr 25ms, och uppldsningen for varje PWM utgang 3060 steg

3060/konstantvirde*0.025= stig/falltid tid i sekunder fran minvérde till maxvérde
Exempel:

Konstantvirde 1 = 3060 /1 x0.025 = 76.5 sekunder stig/falltid
Konstantvirde 8 = 3060 /8 x 0.025 = 9.5 sekunder stig/falltid

Konstantvirde 50 = 3060 /50 x 0.025 = 1.5 sekunder stig/falltid

Da villkoren i flagga 30 stimmer Nollstills “Utstyrningspunkten” genast utan

fordrojning till origo, dvs. PWM signalernas aktuella niva stidngs av, om flaggans vérde &r 1. Om man
Onskar en nedrampning av signalen sa kan man sitta ett konstantvirde nir flaggan &r sann som motsvarar
falltiden, fran matningsspanning till OV, i hundradels sekunder. Ex. om flaggan avslutas med villkoret
SATT KONSTANTVARDE = 20 fs en falltid p 2 sekunder.

Da villkoren i flagga 29 stimmer kommer flaggans virde att motsvara
Z-toleransen i % av 255. Exempel: Virdet 10 motsvarar 3,9% (10/255%100)

Da villkoren i flagga 28 stimmer kommer flaggans virde att motsvara
startvirdet i % av 255. Exempel: Virdet 50 motsvarar 19,6% PWM (50/255%100)

Da villkoren i flagga 27 stimmer kommer flaggans virde att motsvara
Maxvérdet i % av 255. Exempel: Vérdet 200 motsvarar 78,4% PWM (200/255%100)

Flaggorna kan programmeras med modulens ingéngar, radioingangar, timer, f6lj, sitt etc.
PWM frekvensen dr 150 Hz (ej stéllbar).

Modul id 24:

UT (I/O): 1 > 3 4 5 6 7 8
IN: 5 6 7

Stift: 9 20 21 22 9 23 24
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Lit3 (=tift 21) I3 (=tift 217

— " tatyrningspunkt”

Flagga 30
Flagga 31 \I
// 1

Flagga 32

Lit4 (=tift 22 It (=tift 220

LR
Flagga 27

]:Start Flagga 28

F—
Ztol Flagga 29
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SPECIALFUNKTIONER (fom.V36)

Funktionen SIM (simulate module) i ID 23

Med funktionen SIM kan man spegla ut atta flaggor fran ID 23 pa bussen med valfritt ID.

For att aktivera funktionen skriver man foljande i modulkommentaren f6r ID 23: XSIM,ID,FL
dér ID ir det ID man vill att flaggorna skall fa (01-25). Skrivs alltid med tva siffror och dir FL
ar den forsta flaggan (av atta i en f61jd) man vill spegla ut (01-25). Skrivs alltid med tva siffror

Ex.) Flagga 5 och 8 flaggor framat vill man ha pa ID 9
I modulkommentaren skriver man da xSIM, 09,05

Da kommer flagga 5-12 skickas ut pa ID 9 port 1-8.

Funktionen COUNT i ID 23 Flagga 20 & 21

Flagga 20 kan anvidndas som en uppriknare for t.ex. antalsrikning eller vid sekvensprogrammering
Varje gang flaggan blir sann riknas flaggans virde upp med ett (efter 255 slar réiknaren runt till 0).

Nedrikning: Om man dven skriver COUNT i kommentaren for flagga 19 sé kan den anvindas for att
rikna ner riknaren. Nir den rdknat ner till O sa stannar den dir.

Nollstiillning: Nir flagga 21 &r sann nollstélls ridknaren i flagga 20.

Funktionen aktiveras med att skriva COUNT i kommentaren for flagga 20.

Réknaren borjar alltid med O efter spanningsbortfall.

-En timer pa 0,2s rekommenderas som sista instruktion i Flagga 20 for att forhindra att riiknaren riknar
pga. kontaktstudsar fran ingangar eller da de logiska villkoren &r tidskritiska i sekvensprogrammeringen.

Exempel enligt nedan: Réknaren riknar upp nir ingang ID22:2 = 1 och nollstills da ingang 1D22:3 =1
eller raknaren dr storre dn 25, samt ett exempel didr man onskar begréinsa sekvenssteg/riknare till max 10
-Ligg mirke till SIM-funktionen i modulkommentaren som gor att riknaren kommer att skickas ut pa
CAN-bussen pa ID1:1.

Upprikning sker med villkoren i Flagga 20
o3 /:; Villkorskonfiguration

Modul |23 Digitalmadul #51M,01.20 =l #7 Flaggkommentarer |

Utpart |7 20 Intemfiagga COUNT UP | T
“illkor
I Tep Kommentar 170 Typ K.ommentar
o modul | 22 Digtalmodul = pont &= 2 Digialin 2 R E Y R
atts om
I j madul I j porll j Hll j I j ]
1 T T

Enligt ovan, men riknaren riknar inte hogre dn 10.
&3 /'; Villkerskonfiguration

Modul |23 Digitalmadul #51M.01.20 j #7 Flaggkommentarer

Utport  |*7 20 Interrilagga COUNT UF | I Anslysera buss

ilkar
ID Twp F.ommentar 140 Tep Fommentar
o modul |22 Digitalmod =] port [EE 2 Digitalin 3 2 S (N
atts onn
[ELer =l roqu [23Ditemodul ssMma0 =] o [#7 z0counT up Hoal- Elo =
IS}‘\‘TT j modul IKD"‘Sta"‘t\"‘;"jE j purtl j A |= j I‘I j J
I ﬂ modul I j portl j ar I ﬂ I ﬂ
|
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Nollstillning sker med villkoren i Flagga 21
}J;r; Villkorskonfiguration

Modul | 23 Dighalmocul FSIM 01,20 =l LT ——

Utpot  |% 21 Intemilaggs COUNT ZERD | B Al
Wilkar

I Typ Kommentar /0 Typ F.ommentar
- mod |22 Digitalmocki 2l pot [ 3 Digielin (- [ 2 |
alls om
[ELER =l jogy [23Diglamodul B5IM01.20 =] o |7 20 COUNT LR [ S O N R
I j modul I j pnrtl j érl j I j b
T

SPECIALFUNKTIONER (fr.0.m.V39)

Funktionen SUM i ID 24

Funktionen anvinds tex. for inloppsproportionalventil vid rotortilt mandvrering.

Med denna funktion summeras PWM utsignalen fran PWM kanal 1 och 2 till att

styra ut den summerade strommen fran PWM kanal 1 och 2 till enbart stift 8§ pa modulen.
Det har ingen betydelse om insignalen understiger eller 6verstiger centervirdet.

Funktionen aktiveras genom att ange texten XSUM i portkommentaren Fér PWM 1
(=tift & 3

Port Funktion Portkommentar
1401 [P/t | |75UM

SPECIALFUNKTION (fr.o.m.V41)

Funktion for att visa utstyrning i procent V4.1
Fran version 41 anges utstyrd PWM i procent (0-100 %) i port 5-8 i analysen i CanPro. Virdet som anges

i port 5 &r virdet for port 1 osv.

INSTALLATIONSANVISNING:

Montering:

Modulen kan monteras i valfri position.

Vid installation av Modulen skall modulens holje ha
god elektrisk kontakt med fordonets ram.

Elektrisk installation:

Avsikra modulen med maximalt 10 Ampere.
Kontaktdonens mirkstrém dr 16 Ampere.
Modulen har inbyggd CAN terminering.

Ovrig:

Modulen &r hermetiskt ingjuten i PUR.
Kapsling: Pulverlackerad aluminium.
Modulens holje dr anslutet till —
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Declaration of Conformity according to the EMC directive 2004/108/EG

Forsikran om overensstimmelse enligt EMC direktivet 2004/108/EG

By signing this document the undersigned declares as manufacture that the
equipment in question complies with the protection requirements of directive(s)

Genom att underteckna detta dokument forsikrar undertecknad sasom tillverkare
att angiven utrustning uppfyller skyddskraven i rubricerade direktiv

CanCom Multimodul

EN 61000-6-4 Radiated RF emission

CISPR 25:2002 Conducted RF emission

EN 61000-6-2 Industrial immunity

ISO 11452-5 (95/54/EG) Stripline RF immunity 10KHz-200MHz 150V/m
ISO 11452-2 (95/54/EG) Radiated RF immunity 200MHz-1GHz 150V/m
ISO 11452-2 (95/54/EG) Radiated RF immunity 1GHz-4.2GHz 125V/m
ISO 11452-2 (95/54/EG) Radiated RF immunity 4.2GHz-18GHz 50V/m
ISO 7637-3 puls 3a,3b Conducted transients on signal lines

ISO 7637-2 puls1,2,3a,3b,4,5 Conducted transients on signal lines

EN 61000-4-2 ESD (4kV contact, 8kV Air)

EN 61000-4-8 Magnetic field (S0Hz 30A/m)

C€

Jorgensen Industrielektronik AB

Jarnvigsgatan 1 535 30 Kvidnum Sweden
Phone +46 512 92229 Fax +46 512 92115
www.jorgensen-elektronik.se

22.09.2008

Morten Jorgensen
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