Cancom JORGENSEN °°

MULTIMODUL D/RV 4.4 CE€

HE Y=
s cwlcon

Matningsspanning Power supply 10-30 VDC

CAN protokoll CAN protocol 2.0B 150Kbit

1/0 adress 1/0 address Fixed 1D

I/O connectors (A/D) H-BE 24 EPIC

1/0 kontaktdon (A/D)

98AZ60 Motorola

CPU CPU

Kapsling Housing Grey Aluminium

Vikt Mass 1100 g

Omgivningstemp.Radio Operating temp.Radio -20 - +60 Celcius

IP-klass IP class IP 65

Antal utgangar Number of outputs 18 Digital

Belastbarhet Maximum load 2000 mA / 10*

Kortslutningsskydd Short circuit protect

©
>

Aktiveringstid I/O response time 20-50

3
73

Antal ingangar Number of inputs 3 Digital

ingang aktiv "0" Input activated "0" <1 VDC

Buss uppdateringstid ~ Bus update time 50 ms

Frekvensingang Frequency counter 0-255 Hz

Emission CISPR 25 Emission CISPR 25 EN 55011 EN 61000-6-4

ISO 11452-5 Stripline RF immunity 150V/m 10 KHz-200 MHz

ISO 11452-2 Radiated RF immunity 125V/m 1-4.2 GHz

ISO 7637-2 24V system Pulse 1,2,3a,3b,4,5

utgavasissue 2 i EN 61000-4-2 ESD Air/Contact 8/4 KV
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CanCormnr Multimodul V4.4
Modulen dr hermetiskt ingjuten 1 ett stabilt kontakthus av aluminium
for att motsta pafrestningarna i mobila miljoer som, fukt och vibrationer.
Modulen programmeras med CanPro V3.xx eller V4.xx
e Inbyggd radiomottagare radiofrekvens 433,92 MHz
Radiomandvrering fran tex. HT-12 handséndare eller med
CanConr TX kort samt Bluetooth vi extern mottagare

BNC kontakt f6r antennanslutning

e CAN bus anslutning for programmering och
anslutning till 6vriga CanConr produkter.

e 20 digitala utgédngar varav 2 kan konfigureras som
PWM utgéngar med 6ka/minska funktion.

e 2 av utgdngarna kan stillas som digitala ingdngar

e 3 Digitala ingéngar, dven for frekvensrakning 0-255Hz
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IN / UT gangar pa CanCormr Multimodul

Modul id 15: Radio lag 1-8
Modul id 16: Radio hog 9-16 (A,B,C)

Radion programmeras med id 15 och 16 ( i ID-rutan p& CanPro)

OBS: vid sdndning fran CanCom TX skall CL vara byglad pé sédndarkortet.
Data in till multimodulen som kommer via CAN kontakten med ID 15,16
har prioritet 6ver data som kommer via radioingdngen

OBS: Om radion anvénds s& maste radio id:t anvéndas in i ndgot (valfritt) villkor i modulen.
I annat fall kan det bli konstiga vérden i analysen i CanPro.

Modul id 17:

UT (I/0): 1 2 3 4 5 6 7 8
IN: 2 3

Modulstift: 2 12! 14! 3 4 5 6 7
Modul id 18:

UT (/O): 1 2 3 4 5 6 7 8
Modulstift: 8 o 11 13 15 16 17 18
Modul id 19:

UT (1/0): 1 2 34 57 6 7 8%
IN: 5 6 7
Modulstift: 19 20 21 22 9 23 24

+ 10-30V Stift 1 i den 24 poliga kontakten

- Kantblecket i den 24 poliga kontakten -

(dven anslutet till modulens holje, vid behov av galvanisk
skiljning finns det en isoleringssats att bestélla)

e '=Valbar som in eller utgéng.

e 2=5,67, 8 har inga fysiska utgangar men kan konfigureras som utgéngar

om man vill anvénda dessa som “’buss flaggor”.

e ’ = Denna ingéng kan inte anvindas som frekvensingéng

e * = Utgangarna kan anvindas som PWM med INC,DEC funktion (se speciell sida)
e ° = Om denna port sitts som ingéng speglas INC,DEC virdet ut pa denna port. Vérdet kan varierar
mellan 0-254. Uppstartsvérde samt dé flagga 30 i ID24 &r uppfyllt blir alltid 127.

e Modul 22-24 har 32 internflaggor vardera.

o Belastning, Max 2A / utgdng, men ej 6ver 10A totalt for hela modulen.

e Spidnning for aktivering av ingang 2-30V, inre resistans 2,5Kohm (1-12mA)

o Utgangarna ar skyddade mot 6verbelastning och kortslutning.

e Modulen dr terminerad med 120Q) internt.

Matningsspanning och CAN signaler dr anslutna i den 4-poliga Hirschmannkontakten

1 CAN HI

2 CANLOW
3 +10-30VDC  (+ Kan édven anslutas pa den 24 poliga kontaktens stift 1)

4 — ( - Kan #ven anslutas pa den 24 poliga kontaktens gavelstift.
Multimodulens kapslingen ar dven ansluten till - )
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INC/DEC PWM funktion i Multimodul V3.xx

I moduladress 19 kan 2 utgéngar véljas som PWM utgéngar genom att
dessa anges som -Ej Ansluten - i modulkonfigurationen.

103 | Eidnshien- =]
104 | Eidnshien- =]

Modul id 19:

UT (I/O): 1 2 3 4 5 6 7 8
IN: 5 6 7

Stift: 9 20 21 22 9 23 24

(Ar Digital in, Digital ut eller Frek. riknare vald si fungerar utgéng 3 och 4
samt flagga 27-32 som vanligt. (PWM funktionen ar urkopplad)
Om port 8 stélls som ingang sa visas INC,DEC-virdet dir om man behdver det paA CAN-bussen.

Utgangarna styrs fran foljande flaggor i moduladress 19

Da villkoren i Flagga 32 stimmer vandrar utstyrningspunkten” mot stift 22
med den steghastighet och upplosning som 6nskas enligt instéllt konstantvérde.
PWM signalens aktuella niva behalls nér villkoret ej langre stimmer.

Da villkoren i Flagga 31stdmmer vandrar “utstyrningspunkten” mot stift 21
med den steghastighet och upplosning som 6nskas enligt instillt konstantvérde.
PWM signalens aktuella niva behélls nér villkoret ej langre stimmer.

Steghastigheten dr 25ms, och uppldsningen for varje PWM utgang 3060 steg

3060/konstantvarde*0.025= stig/falltid tid i sekunder fran minvérde till maxvirde
Exempel:

Konstantvarde 1 =3060 /1 x0.025 = 76.5 sekunder stig/falltid

Konstantvarde 8 = 3060 /8 x 0.025 = 9.5 sekunder stig/falltid

Konstantvarde 50 = 3060 /50 x 0.025 = 1.5 sekunder stig/falltid

Da villkoren i flagga 30 stimmer Nollstélls ”Utstyrningspunkten” genast utan

fordrojning till origo, dvs. PWM signalernas aktuella niva sténgs av, om flaggans vérde &r 1. Om man
Onskar en nedrampning av signalen sé kan man sédtta ett konstantvirde nir flaggan &r sann som motsvarar
falltiden, fran matningsspénning till OV, i hundradels sekunder. Ex. om flaggan avslutas med villkoret
SATT KONSTANTVARDE = 20 f3s en falltid pa 2 sekunder.

Da villkoren i flagga 29 stimmer kommer flaggans virde att motsvara
Z-toleransen i % av 255. Exempel: Vérdet 10 motsvarar 3,9% (10/255%100)
OBS: Z-tolerans virdet masta vara mindre &n eller lika med vérdet i flagga 28

Da villkoren i flagga 28 stimmer kommer flaggans virde att motsvara
startvérdet 1 % av 255. Exempel: Vérdet 50 motsvarar 19,6% PWM (50/255%100)
OBS: Startviardet maste vara lika med eller storre &n Z-toleransvirdet i flagga 29

Da villkoren i flagga 27 stimmer kommer flaggans virde att motsvara
Maxvérdet i % av 255. Exempel: Vérdet 200 motsvarar 78,4% PWM (200/255*100)

Flaggorna kan programmeras med modulens ingéngar, radioingangar, timer, f6lj, sétt etc.
PWM frekvensen dr 150 Hz (ej stillbar).

Version 3.40 och senare har inbyggd boot-loader, vilket innebér att det &r mojligt att

uppdatera Multimodulens operativsystem via CAN-bussen med programmerare
(version 3.4 eller senare).
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SPECIALFUNKTIONER

Funktionen SIM (SIMulate module) i ID 18

Med funktionen SIM kan man spegla ut &tta flaggor fran ID 23 pa bussen med valfritt ID.

For att aktivera funktionen skriver man f6ljande i modulkommentaren for ID 23: ©SIM,ID,FL

dér ID &r det ID man vill att flaggorna skall fa (01-25). Skrivs alltid med tva siffror och dar FL

ar den forsta flaggan (av étta i en f61jd) man vill spegla ut (01-25). Skrivs alltid med tva siffror

Ex.) Flagga 5 och frammat vill man ha pa ID 9. I modulkommentaren skriver man da aSIM,09,05
Da kommer flagga 5-12 skickas ut pa ID 9.

Funktionen COUNT i ID 18 Flagga 20 & 21

Flagga 20 kan anvéndas som en uppriknare. Nar flaggan blir sann réknas flaggans varde upp med ett.
Nér flagga 21 ar sann nollstills réknaren i flagga 20.

Funktionen aktiveras med att skriva COUNT i kommentaren for flagga 20.

Réknaren borjar alltid med 0 efter spanningsbortfall.

Ex. 1) Rdknaren riaknar upp nér ingéng 1D22:2 = 1 och nollstélls dé ingéng 1D22:3 =1
eller réknaren &r storre &n 25.
Lagg marke till SIM-funktionen i modulkommentaren som gor att riknaren kommer

att finnas pé bussen pa ID1:1.

Upprékning sker med villkoren i Flagga 20.
jf"/:; Villkorskonfiguration

Modul |18 Digialmodul B5IM.01.20 =l ¢ e e |

Utport  |*7 20 Interrflagga COUNT UP =l I Analysera buss
Willkor
I Typ Kommentar 1/0 Tep K.ommentar
Sitts om rnodul |22 Digitalmadul j port IE 2 Digital in j & |= j I‘I j
I j modul I j portl j érl j I j
r 1r

Enligt ovan, men réknaren raknar inte hogre an 10.
jf'/;“ Villkerskonfiguration

Modul |18 Digialmodul #51M,01.20 =l - ? FFEEl TR |

Utport  |*7 20 Internflagga COUNT UP =l ] el s
—Willkor
I Typ K.ammentar I/0 Typ Kommentar
can modul | 22 Digitaimodul =l port [&E 2 Digialin 52 I EERE B
atts om

[ELLER =] odu |23 Digtamodul 251M0120 x| ooy [#7 20 COUNT UP 2 [ R N (RS
ISATT j i IKonstantvérde j DDrtl j B |= j |1 j
I j modul I j portl j érl j I j
I -l o -l | | «l =

Nollstéllning sker med villkoren i Flagga 21.
b /’; Villkorskonfiguration

Maodul |13D\gitalmodu| H3IM.01.20 j #7 Flaggkommerntarer |

Utgot |*7 21 Intermilagga COUNT ZERD x| B Soelmemis
Yillor
D Ty Kommenlar YO Twp  Kommentar
sateon modul | 22 Digitalmodul =l port J&E 3 Digialin HEl- =HpooE
JELen =l noau [23Digtsmodu ssMm20 7] o [ 20 count up el == =
| | ot | | por | Flal = =
1 T 1
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Installationsanvisning:

Montering:

Modulen kan monteras i valfri position.

Vid installation av Modulen skall modulens holje ha
god elektrisk kontakt med fordonets ram.

Se till att kablage och kontakter titar mot modulen,
sa att vatten inte kan trdnga in i modulen.

Elektrisk installation:

Avsikra modulen med maximalt 10 Ampere.
Kontaktdonens markstrom dr 16 Ampere.
Modulen har inbyggd CAN terminering.

Ovrig:

Modulen &r hermetiskt ingjuten i PUR.
Kapsling: Pulverlackerad aluminium.
Modulens holje ar anslutet till -
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JORGENSEN °°

Declaration of Conformity according to the EMC directive 2004/108/EG

Forséakran om éverensstammelse enligt EMC direktivet 2004/108/EG

By signing this document the undersigned declares as manufacture that the
equipment in question complies with the protection requirements of directive(s)

Genom att underteckna detta dokument forsdkrar undertecknad sdsom tillverkare
att angiven utrustning uppfyller skyddskraven i rubricerade direktiv

CanCom Multimodule

EN 61000-6-4 Radiated RF emission

CISPR 25:2002 Conducted RF emission

EN 61000-6-2 Industrial immunity

I1SO 11452-5 (95/54/EG) Stripline RF immunity 10KHz-200MHz
ISO 11452-2 (95/54/EG) Radiated RF immunity 200MHz-1GHz
ISO 11452-2 (95/54/EG) Radiated RF immunity 1GHz-4.2GHz
ISO 11452-2 (95/54/EG) Radiated RF immunity 4.2GHz-18GHz
ISO 7637-3 puls 3a,3b Conducted transients on signal lines
ISO 7637-2 pulsl,2,3a,3b,4,5 Conducted transients on signal lines

EN 61000-4-2 ESD (4kV contact, 8kV Air)

EN 61000-4-8 Magnetic field (50Hz 30A/m)

C€

Jorgensen Industrielektronik AB
Jarnvigsgatan 1 535 30 Kvinum Sweden
Phone +46 512 92229 Fax +46 512 92115

www.jorgensen-elektronik.se

22.09.2008

VAR

Morten Jorgensen
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