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1 Modulkonfiguration

Arkiv Wy Installningar Infoga  Hijdlp

NEE & JORGENSEN [ IESE= I =

?‘3 Modulkonfiguration

Reqistrerade moduler

Lagg till e e
i 1 Dugitalmodul 64
[ My madul ] 2 Analogmodul [ Ta bort modul ]
3 PwhBd-modul
Modulyp: igitalbd
— Danfoss
ID 125 I
Kommentar: | |
Port Funktion Portkommentar
T it P
1201 | Digital in v|iGware‘I
/0 2 | Digital ut w || ventil 1

/03 | -Eidnsuten- v ||

140 4 i-Ei.ﬁ.nsIuten- v||

/05 i-EiAnsIuten- v||

140§ | -Eidnsluten - v || [ 32/64 konvertering l

107 i-EiAnsIuten- V||

w0 |-Eibnsiten - v | [ Specialfunktioner ]

G5M ¢

Légga till eller ta bort en modul pa CAN bussen.
Ny modul Lagsta lediga ID nummer foreslas automatiskt men kan
vid behov &ndras i rutan for 1D.

Ta bort modul Raderar markerad modul i rutan for registrerade moduler.
Om modulens portar anvands som villkor i andra moduler
Kommer en varningstext upp innan modulen raderas.

- Godkénner den aktuella modulkonfigurationen och lagger till
A listE el modulen i listan 6ver inlagda moduler. Knappen &r skuggad
om det aktuella ID-nummret &r upptaget av nagon annan modul.

)

b -inzt allning.ar

—_

] Parameterinstéallningar for PWM moduler.

—_

Senvo instaliningar ] Parameterinstéllningar for Servomodul.

—_

Fiadtd karvertering ] Konverterar program mellan PWM moduler med 32/64 flaggor.

| Speciafunkioner | Sida dar en moduls speciella egenskaper kan konfigureras.
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Modul:

ID: |z =

Kommentar:

Funktion:

Valjer vilken typ av modul som ska konfigurera.
Alternativen ar foljande:

Digitalmodul Digital 64
PWM modul PWM-64 modul
Analogmodul Radiomodul
Klartextmodul Servomodul
Danfossmodul Séakerhetsmodul

Anger vilken ID modulen far pa bussen, kan véljas mellan 1-25.
Knapparna pa sidan kan anvéandas for att vélja ID nummer.

Valfri kommentar till den aktuella modulen, 16 tecken.

(1/01 - 1/08) Konfigurerar vilken typ av port var och en av de atta
portarna skall vara. For de olika modultyperna finns foljande val:

Digital, Digital-64 modul: Analogmodul:

Digital in Analog in
Digital ut Analog ut
Frekvensraknare - Ej Ansluten —
- Ej Ansluten -

Radiomodul: PWM, PWM-64 modul:
Digital in PWM-ut,
Analog in - Ej Ansluten -
- Ej Ansluten -

Klarttext-modul: Servomodul:
Klartext-ut Servo ut

- Ej Ansluten - - Ej Ansluten —
Danfoss modul:

Danfoss ut

- Ej Ansluten -
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Port kommentar:  Valfria kommentar till de aktuella portarna, 16 tecken.

. Anger for radiomottagaren séndarens radio 1D (1-65535)

- 10 o ) . :
TimeQut Anger maximal tid som vérde fran sindaren lagras vid

utebliven radiokontakt, vid tex. radioskugga (OBS: nér tiden 16pt
ut sa satts samtliga varde till 0, tills det att kontakten aterupprattas)

Registrerade moduler:
Samtliga moduler som &r inlagda i systemet. Sorterade i
ID-ordning. For att redigera en modul sa klickar man pa
den modul man vill redigera, da presenteras aktuella
funktioner och portkommentarer for modulen .
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2 Villkorskonfiguration

7 CanPro
Arkiv v Instdllningar  Infoga  Hijslp
™ o i = == LB
D" & JORGENSEN == N O o
| \._.-'_ Projektinfarmation | Tf -Modulkonfiguratinr:ui L4 Willkaorskonfiguration |:!,f_ F'rogrammera- I {;“ Ladda upp | s Analys | L{ Enzkid analy-$:
Villkorskonfiguration
Modul | 22 Digitalmodul Multimadul V| | 57 Flaggkommentarer
Ltpart IE 4 Digital ut_Ramp v| = [ Analysera buss
Willlor
D Twp K.armmentar /0 Typ Karmrmentar
- modul | 22 Digtalmodul Mulkimodul | pot |E 2 Digitalin Start Myllning | = v 1 v|%
atls om
ELLEA v| modu |22 Digiamodul Mulimodul v | o [E2 4 Digtalut RampNer %[ 5 = v |1 v|
|ELEF| ¥ modu | 22 Digitalmodul Mulimodul v | pot }JE? 2irterflagaa Fegner ¥ | 5 | = v |1 v |y
ED_E_H ¥ modul 24 Digitalmodul Mulimodul | pot iE 7 Digialin RampMer ¥ | 5 = v [0 v|%
OCH | modu |22 Digtamodul Mulimodul v | o [#7 6 Intemilaggs vl P %
TIMER v modu | Timerl 01s/step@255s)  %| pon =P M Y%
EEE_H vi rrodul I25Ana|ugmodu| V| port iE1 Analog in G1 Mivd 0K V| ar I< V| 550 V| ]
ELLER V| modu |24 Digiamodul Mubiedul v | o4 @ 7 Digitalin RampNer | 5 = [ |1 v
[ l@ Korsreferens J [ Schema ]
G5M
Modul: Valjer vilken modul i systemet som skall programmeras.
Utport: Valjer vilken utport man vill programmera i den valda modulen.
Endast utportar och modulens flaggor visas i listan.
Villkor: 8 villkorsrader for att ange villkoren for att aktuell Utport ska

aktiveras. Villkoren kan besta av varde pa ingangar, utgangar
timers eller flaggor. (en flagga ar ett makro)

Beroende pa vilken typ av utport man valt att satta villkor for,
innehaller kombinationsrutan olika valbara funktioner.
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2.1 Logiska operander

OCH v Logiskt och vilkor.

Logiskt eller villkor.

ELLER ~ (Och-block samt Eller-block skapas med hjélp av flaggor).

SATT o Satter Utporten till ett dnskat konstant varde. (0-255).

FOLJ v Satter Utporten till samma vérde som en vald flagga, in eller ut port.
BEGR. v Samma funktion som FOLJ men utportens varde kan begransas

Begransning av analogvarde. <, > kan anvandas for att
begransa analogvarde till mindre an eller mer @n en konstant.
Begransning av analogvarde. <1/O, >1/0 kan anvandas for att
begransa analogvarde till mindre an eller mer @n en variabel.

ELLERF v Utokning med fler FOLJ instruktioner da det finns fler tankbara
flaggor att folja (villkoren programmeras da i internflaggor).

TIMER v Timer 1 har installningsomrade mellan 0.0 - 25.5 sekunder
Timer 2 har installningsomrade mellan 0 - 255 sekunder
Puls timern har installningsomrade 0.2 - 25.5 sekunder och

en fast duty cycle pa 50%

TOGEG. v Véxlar mellan sant och falskt varje gang foregaende villkor stammer
Ll Motsvarande FOLJ, men med mojlighet till att addera ett

! hé konstant varde till en variabel signal (vid tex. enklare reglering).

Vissa moduler har &ven stod for att folja + ett 1/0 (se datablad)
.. Motsvarande FOLJ, men med mojlighet till att subtrahera ett
FOL- hé konstant varde till en variabel signal (vid tex. enklare reglering)
Vissa moduler har &ven stéd for att folja - ett 1/0 (se datablad)

FOLLI v Samma som FOLJ men med inverterat invérde. (255 - invérdet)
BEGR.I v Samma som BEGR. men med inverterat invérde.(255 - invardet)

| andra kolumnen anges vilken modul som skall inga i de aktuella villkoret.
Da Operandl & TIMER sa innehaller kombinations rutan féljande val:

TIMER | nodul | Timerl 0.1 s/step [EI =20 5 gl W

“| modul |Timer2 1.0 S.-"Shep [0- 255 s]

sl oy [Puls 07 s/step 02255 3]
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D& Operand 1 ar SATT skuggas de tva efterféljande kolumner dé& dessa ej har ndgon funktion

SATT ¥ | modul | Konstantvarde ¥ ot ar

Da Operand 1 ar Folj skuggas de tva sista kolumnerna da dessa ej har nagon funktion.

FOL | modul ¥ port bt (B

MODUL alt.
OP1 TIMER /SATT PORT OP2 OP3
ELLER ¥ rodul |22 Digitalmodul ¥ pot |® 2Intemflagga Regner V| 5 |= v |1

PORT Val av vilken port pa den valda modulen som skall vara med i det aktuella villkoret.
Saval IN-portar som UT-portar och flaggor presenteras for den valda modulen
i kombinationsrutan.

oP2 = > < <> Jamforelse mot konstanta varde (0-255)

=1/0 >1/0 <I/O <>1/O. Jamforelse mot variabla véarden
-

OP3  Anger vilket varde den valda porten skall ha for att villkoret skall uppfyllas.
Vardet kan vara ett konstantvérde mellan 0-255, men det kan istallet vara ett
varde fran nagon internflagga, alternativt en variabel fran ndgon annan port.
- Nar variabel anvands ar den sista siffran alltid porten nummer

Exempel 1 OP3 25 motsvarar ID 2 port5 _|
Exempel 2 OP3 236 motsvarar ID 23_ port 6 J
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Parametrar for villkor

Vardet i modul 1 port 7 skall vara lika med 130
1 Analogmodul MOTOR 1 5TYF » poit E 7 Analogin POTENTIOM ar | = W (1300 W

Vardet i modul 2 port 1 skall vara mindre an 5
2 Analogmodul MOTOR 2BABU Y| oy (&= 1 Analogin FRAM Mg s v |5 o

Vardet i modul 2 port 1 skall vara stérre an 200

2 &nalogmodul MOTOR 2 BABL » nart [#=1 Analogin FRAM v 5|2 wol (200w

Vérdet i modul 2 flagga 1 skall vara skilt fran 127
2 Analogmodul MOTOR 2BABL | oy 7 1 Intemnflagga KNAPP FRE w | 5 | < w | (127w

Vérdet i modul 2 port 3 skall vara lika med vardet i modul 10 port 4
2 dnalogmodul MOTOR 2 BABL » port [#= 3 Analogin MEUTRAL % g [=40 | 104w

Vérdet i modul 2 port 5 skall vara mindre an vardet i modul 11 port 7
2 Analogmodul MOTOR 2BABL Y | oy [#= 5 Analogin BACK vl o <0 s (117 s

Vardet i modul 2 flagga 8 skall vara storre &n vardet i modul 4 port 4
2 Analogmodul MOTOR 2BABL Y | oy | %7 Blnterrflagga FEL | GASP % | 5 2D v (4 v

Vérdet i modul 2 port 2 skall vara skilt fran vardet i modul 10 port 1
2 Analogmodul MOTOR 2BABL v | oy |5 2 Analogut MICROCOME v | g5 |10 v 101w
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2.2 Editeringsfunktioner for hela porten

Genom att klicka pa den hégra musknappen pa "verktyget” sa gar det att:

Klipp ut villkorslistan
Klipper ut samtliga villkor for porten.

Kopiera villkorslista
Kopierar villkoren for inkopiering i annan valfri modul och port.

Klistra in villkorslista

Utklippt eller kopierad villkorslista kan klistras in i valfri modul och port.

OBS: Innehaller villkoren internflaggor kommer dessa inte att félja med om
villkoren Klistras in i en annan modul.

Rensa villkorslista

Raderar samtliga villkor for porten, en varning kommer da det gar inte att angra sig.
Ett battre alternativ kan da vara att anvanda Klipp ut villkorslista

darmed gar det att ater klistra in villkoren igen om man angrar sig..

Bekrafta genom att klicka pa den véanstra musknappen

(= 4 Analogut LED FRAM v :
Hiport % Klipp ut villkorslista
-'J". kopiera willkorsliska
' klistra in villkorslista
o T K. k 10 .
P ornmerar ‘;-z Fensa villkorslista |
v -
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2.3 Editeringsfunktioner for en enskild rad i porten

Genom att klicka pa hoger eller vanster musknapp pa “verktyget” sa gar det att:
Klipp ut rad

Klipper ut villkoren for den aktuella raden.

(Den 6versta villkorsraden gar inte att klippa ut)

Kopiera rad

Kopierar villkoren for den aktuella raden, for inkopiering i valfri modul och port.

(Rader som innehaller flaggor kan endast anvandas i den aktuella modulen)

Klistra in rad

Utklippt eller kopierad rad kan klistras in i valfri modul och port.

OBS: Innehaller villkoren internflaggor kommer dessa inte att folja med om
villkoren Klistras in i en annan modul.

Infoga tom rad
Infogar en tom rad, raderna under skjuts da ner ett steg.

Ta bort rad

Raderar den aktuella raden, det gar inte att angra sig.

Ett battre alternativ kan da vara att anvanda Klipp ut rad
darmed gar det att klistra in raden igen om man angrar sig..

Bekrafta genom att klicka pa hoger eller vanster musknapp.

£ w130 W -
%, Klipp ut rad

* lE b 1 Kopiera rad

¥ w | | 200 L _1_..\ klistra in rad

= LAl bl Q'_T' Infoaa ko rad

< w | |50 v ;2 ka bort rad
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3 Schema

Vid programmering i CanPro kan schema visas ”on line” under programmeringen.
Detta underlattar och 6kar dverblicken av funktionerna. Scheman kan &ven skrivas ut.
I exemplet nedan programmeras en port med ett antal villkorsinstruktioner.

™ CanPro
Arkiv Wy Instalningar Infoga  Hjalp
NEE & JORGENSEN =i= ==

| ;_'i Frojektinformation "]-? Mudulkunfigwatiani L1 Villkorskonfiguration |-«E,= Programmera | ?:‘ Ladda upp :|?'-° Analys | ”\ Enskild analys |

ﬁh Villkorskonfiguration

b adul I22 Digitalmodul Multimodul vl | # Flagakammentarer |

Utport IE 4 Digital ut Ramp Mer v| - [ &nalyzera buss
Yillk.ar

ID Typ K.ommentar /0 Tep Kaommentar

s modul | 22 Dighamodul Mukinodul | ooy (@ 2 Digtalin StatMyling ¥ | 3 = w1 v [0y
[ELLER | modul |22 Digiaimodul Mulimodul | ot (&5 4 Digtalut RampNer | 5 (= »[[1 |5
ELLER v| ody |22 Digtdmodul Mulimodul | oy |7 2intemflaggaRegrer v | 5 = v [T v/
| ocH | modul | 24 Digtaimodul Mulimodul | oy [ 7 Digtalin Rampher v 5 (= w[[0 v]%
|ocH v | rmodyl |22 Digtalmodul Mulimodul | oy |7 6 Intemflagga vla[- M ¥
[TIMER | rodul | Timerl D1 s/step(0265s) | pou b M &%
| ocH | modul | 25 Analogmadul v pot B2 1 Anslagin GTNRaOK v 5 (< w| (80 |y
ELLER VI e |24 Digitalmodul Multimodul V| port iE 7 Digital in Ramp Mer V| B i= Vl |'| Vl ]

[ lg Korsreferens ] [ Schema J

G5M

Schema kan skrivas ut sida for sida for mer 6verskadlig dokumentation.
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Schema utan textkommentar

2016-01-29

Digital 22:4 - Ramp Ner

222= 24:7=0 Fg=0 Timer 0,1 & 2501

[(]viza kommentarer

I :::-1 H.::SI] :

Antal tecken i en kaommentar

Font storlek; 5 :
[1 B i | Skriv ut

Schema med textkommentar valt

Texternas langd och tecknens storlek kan manuellt stéllas in for bésta lasbarhet och utskrift.

-~ Schema

Digital 22:4 - Ramp Ner

FR=0 A 2501

G Mivd O

22:2=1 24:7=0
Start Mylini - Ramp Mer Timer 0,1

Wiza kommentarer

/.’22:4

_—— =:=1

22 4=1
Rarmg Mer

o ]

F2=1
Reg ner

o ]

24:7=1
Famp MNer

L

H:SD I

Antal tecken i en kommentar

\

Fort stu:urlek|5 5

|'IE |[ Skeriv ut ]

)
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4 Flaggor

2016-01-29

17 FlaggK ammentare ] Genom att valja modul kan modulens samtliga flaggkommentarer dverskadligt
lasas, och andras. Flaggorna ar inte globala, dvs. de &r inte tillgangliga pa
CAN bussen, utan anvands endast internt i aktuell modul.

. FlagForm

=163

?Flaggor
Moduler |

23 Pwdbd-rnodul Prop. ventiler

Flagga-l | Légfart

Flagga2 | H Dgfarl

[
Flagga3 | Test A

[
Flaggad | TestB

FlaggaS | tanuel karming

Flaggat |Sti:il:||:|en upp

Flagga? |Sti:iu:||:uen ner

Flaggag | Kiyplage

Flaggad i‘vfarningssignal

Flaggal0 | Forarval

,
Flagga1 |V|nke|fel

Flaggal2 |.ﬁ.vlastning

Flaggal? | Owertppck slarm

Flaggal4 | Mormallage >

Flaggal5 | Maormallage ¢---

Flagga-l E |.-’-'-.ut|:|matik

Flaggal? | Grav mode

Flaggal® | Borr mode

Flaggata | Sléde in

Flagga20 |S|‘.Ei':IE Lt

| "
Flagga21 | T ankaLtarnatik,

Flagga2? |K0mpressur Hll

Flagga23 | Lagfartsomréde

Flaggaz4 |

Flaggazs |

FlaogaZ6 |

FlaogaZ? |

Flagga28 |

Flagga2d |

Flagga30 |

Flagga31 |

Flaoga3z2 |
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5 Korsreferens

Korserferenslistan &r ett bra hjalpmedel da man vill ha en 6verblick 6ver hela CAN-buss systemet.
Listan presenterar flaggor, samt de moduler och portar som anvands som villkor i andra modulers
portar.

Genom att kryssa i ”Visa alla portar” presenteras &ven moduler och portar som inte anvands som
villkor i andra modulers portar.

Genom att kryssa i "Visa alla flaggor” presenteras samtliga flaggor, dven de som inte anvands
som villkor i modulerna.

-. - Korsreferens

Korsreferens []¥isa alla portar
[ wisa alla flaggo

ID 2501 [G1 Miva OFK) anvands som willkor i ~

D 22:4

ID 22 Flagga 4
D22 Flagga &
D23 Flagga 1
ID 23 Flagga 3
|0 23 Flagga 4
D23 Flagga &
ID 23 Flagga B
I 23 Flagga 9

ID 25:3 [G3 Mivd +] anvands som villkar i ;
D 22 Flagga &
ID 23 Flagga 4
D23 Flagga &

ID 25:5 (G2 Miva -] areednds som willkor i
D 22 Flagga 4
ID 23 Flagga 3
D23 Flagga B

ID 22, Flaggal [HE. Mylning] anwvands som wvillkor i
D227
0228
D22 Flagga 1
D 22 Flagga 2
ID 22 Flagga 3

’ IJppdatera ] ’ Skariv ut

Funktionen kan anvénds for att uppdatera fonstret om Korsreferensfonstret
ligger uppe nar forandringar gjorts i programmet.
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6 PWM/Danfoss-konfigurering

PWHM/Danfoss-konfigurering

3 olika konfigurationer kan valjas, anvandbart vid tex.
olika forare eller olika verktyg, olika sekvenser etc...
Val av konfiguration véljs med klartextmodul eller med
villkor i PWM-modulens flaggor (flagga 30-32).

| & Gz vaiden = PWM konfiguration
A Center - | bitar
TILT B Start[1,35.7) (30 & 1L|t?g‘|a5n?g.i‘n.
GRIP C Start(2458) ElE '
TELESKOP D Max(1.35.7) Bl |
SAGMOTOR (FOT] | E Max(2.45.8) 5o & = oDl F
Fiamp H
& F Ramptec (13570095 (00 | 2 IB
TILT RampRet(1,35710099 |20 | - Obitar r |:1 = | ! 256 bitar
GRIF G RampAcc[2,4.6.8] 0,099 .D‘D s H
TELESKOP RampRet(2468/0093 (%9 |
SAGMOTOR (POT) s G| E
H Z-Taolerans 1 : bitar
| Feldetsktering + [0-255) 255 |2 bitar 2468
| - = IUtging B
J Feldstektering - [0-255) 10 B b
TILT -
Lin/Log/Lin.5/Log.5 utstyrming |Lin. o
GRIP ) o TR | Alctuell modul/port
TELESKOF Matningsspanning [10-300] _ - Modul- 2 M
Spolresiztans [4 > Ohm) =1 2
SAGMOTOR (POT] (255 Ohm = Okompenserad) |2 % | Ohm Port 1-2 TILT
Frekwens [30_.2..00 Hz] . 125 : Hz Forarval: A &
[Frekwenszen folier alla ukgangar] !

&

Granswarden . . oL .

127 = +——— Centreringsvarde for insignalen (tex. Joystick)
& Center * | bitar
B Start[1.35.7) 20 v>8tartstrt')m for proportionalmagneten (minflode)
C Start[2.46.8] 2 T
D Max[1.357) 80 :\2\

Slutstrom for proportionalmagneten (maxflode

E Max (2465) a0 Ala—— prop 9 ( )
Ramp

Separata accelerations och retardations instéllning
for ramptider i bada riktningarna.

1.0 o .
Ramp Ret.(1.3.5.7) 0.0-9.3s s Installningsomrade 0.0 - 9.9sekunder

G Ramplcc 24680099 0 g

F Ramphcc(1357)0,093 |10

Ramp Ret(2468 0099 |18 s
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Owriga
H ZTolerans " Sm@—— Dédband innan signal l4ggs ut
| Feldetektering + [0-255) 255 3—57 Da insignalen 6verskrider/underskrider angivet
J Feldetektering - (0-255] 0 Sl varde bryts utgangen direkt (kabelbrottskontroll).
Lin/Log/Lin.S/Log.5 utstyming | LM v Val av utstyrnings karakteristik
M atningzzpanning [10-30] P N e Wi . v
, Nominell systemspénning
Spolesiztans [4 > Ohm) o5 &
[285 Ohm = Okompenzerad) * | Ohm . . . .
Frekvans (30-200 Hz) =W Nominell resistans i proportionalmagneterna
[Frekvenzen foljier alla utgéngar) *
\ H .
Rippelfrekvens (gemensam for hela modulen)
Lin/Log/Lin.5 /Log.5 utgtyrning Lin. b’

v

Lin|

Log.

Lin.5

Log.5

Liry v

Log e

Lin.5 lrw

Log.5 v

Lin/Log/Lin.s/Log.s/LinInv/Log Inv/Lin.s Inv/Log.s Inv
Logaritmisk eller Linjar skala. dual eller singel proportional samt inverterad funktion
(Bilden &ndrar sig och presenterar vald funktions karakteristik.).

Lin  Linjar utstyrning 2 magneter normalt for en ventilsektion med 2 magneter

Log Logaritmisk utstyrning 2 magneter normalt fér en ventilsektion med 2 magneter,
ger "finkdrning” samt ”snabbtransport”

Lin.s Linjar utstyrning av en magnet, samt utgang for riktningsventil

Log.s Logaritmisk utstyrning av en magnet, samt utgang for riktningsventil

Samma funktioner som innan men med mdéjlighet att spegelvanda insignalen. Anvandbart
t.ex. da forarstolen roteras och vanster/hdger skall spegelvandas fran joysticken.

Lin Inv Linjar utstyrning 2 magneter normalt for en ventilsektion
med 2 magneter, med spegelvéand insignal
Log Inv Logaritmisk utstyrning 2 magneter normalt for en ventilsektion

med 2 magneter, ger "finkérning” samt ”snabbtransport”, med
spegelvéand insignal

Lin.s Inv Linjar utstyrning av en magnet, samt utgang for riktningsventil
med spegelvéand insignal
Log.s Inv Logaritmisk utstyrning av en magnet, samt utgang for riktningsventil

med spegelvéand insignal

[ TILT |
[ GRIP |
| TELESkoP |
| sAGMOTOR (POT] |

Viljer vilken PWM utgang som skall konfigureras.
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7 Servo-installningar:

2016-01-29

En servomodul bestar av tva lagesaterforda servoloopar tillsammans med en utgang. Den forsta

servlioopen ar last till PWM medan den andra servoloopen &r valbart mellan PWM och H-brygga
(stalldon). Den tredje utgangen kan anvéandas pa foljande satt:
PWM: 0-100%
Spénning: 0-5V
Strom: 4-20mA
PWM@533Hz: 8-92% duty cycle

Servo Konfiguration

Servorloop 1 | Servoloop 2 | Servoloop 3/ Analag ut

Pl bl -frekvens Hz

Typ : Lasttill PWM

Bor-varde

Setup A B [

wio 55| [5 5] [5 5]
cener 17 5] [ 5] [Z 3]
M |240 :| |24u :\ |240 :|
e [0 15] [0 5] [0 [k
siopp (30121 [0 151 [0 [

Z Start

Z Stopp

=]

Ar-varde
Min 15 1%
Center I

Mas

Feldetektering
Feldetektering aktiv

& s

Bir

Center finng

Argsd
] Midkgiming

) Min

(%) Center
) Max

) Frys lage

FEX

Servo Konfiguration

Servarloop 1 | Servoloop 2 | Servoloop 3/ Analog ut

Puii-frekvens Hz

Typ v|
Bor-varde

Setup A B [
w5 5] 5] 5 I5]
coner 127 181 17 3] [1Z7 3]
Mas \240 :| |240 :| |240 :|
st 10_[5] 105 [0Sk
sopp 23] B0 S] B0 Tk

Reglerparametrar

Z Start
P a0

|

Arvarde

Feldetektering
Feldetektering aktiv

[ &

Bir

Center finns

Argard
[] Nadkirring

O Min

(&) Center
O Max

) Frys lage

Servo Konfiguration

Servorloop 1 || Servoloop 2| Servoloop 3¢ Analog ut |

FEX

Plafhd-frekevens Hz

Typ  |[EDEEE |
Borvarde

Setup A B C

wn 5 =] [ 3] 5 3]
cener 177_15] [T 3] [ 5]
M \240 ¢| |240 :| |24u ;|
Start ‘ | | | | |Z
Stopp ‘ | | | | IZ

Reglerparametrar
Z Bt

Z i 3

<

Arviarde

Feldetektering
Feldetektering aktiv

1 i

Bar

Center finns

Atgard
[ Middkiiming

) Min

() Center
) Max

) Frvz l3ge
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7.1 Instéllningar - Servoloop 1 och Servoloop 2

Start, Max
PWM utsignalernas arbetsomradena &r utan reducering 0-100%.
(Slaglangdsbegransning med stalldon stalls med Ar min och Ar max)

Min, Center, Max for borvarde resp. arvarde

Stall in arbetsomradet for bor, och ar varde med max och min. Ange med Center finns
om mittlagesfunktioner anvands vid feldetektering, eller om centervarden for &r och
bor &r olika och behover synkroniseras. Centervérdet maste ligga mellan min och max.
Min behdver daremot inte vara mindre an max (tex. for inverterad riktning).

.. | b
ex. AR i 1
imin i center L imax
ex. BOR l-': |
mll cl,ipter max
100% 0% 100%

Z, Start, Stopp

Med Z start stalls hur stort felet skall vara mellan bér, och &r vérdet for att utstyrning skall startas. Med
Z stopp anges hur stort felet skall vara for att stoppa utstyrningen.

Man kan har, genom att stalla dessa vérden olika, fa en hysteres for att ventiler inte skall "flippra”.
Startvardet skall vara storre eller lika med stoppvardet. ] —>

» <
> «

start stopp: istart
P,
Dessa variabler anvands endast vid PWM.
P &r forstarkningen av felet. I &r hur snabbt utstyrningen skall 6ka om felet ar konstant.
Sa lange felet ar konstant adderas | till utstyrningen var 25:te ms for att undvika felaktiga stopp p.g.a. att
utstyrningen ar sa liten att ventilen inte 6ppnar pa aktuell PWM.

Upplosningen pa PWM-signalen ar 460800 / PWM-frekvensen.
Vid 125 Hz blir uppl6sningen da 3686 steg.

Exempel P. Onskas full utstyrning vid 20 bitars fel sétts forstarkningen till 3686 / 20 = 184.

Exempel I. Onskas att utstyrningen skall vaxa med en hastighet pa 1 sekund fran 0-100%
sétter man | = 3686 * 0,025s / 1s = 92.
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Feldetektering:

Feldetektering kan aktiveras separat for bor, respektive arvérde.

Feldetektering anvénds for att detektera om varden ligger utanfor arbetsomradet,

dvs. vid kabel eller givarfel. Fel detekteras om vardet ligger mer &n 10 bitar under min
resp. mer &n 10 bitar 6ver max.

Om Min programmeras till lagre an 10 sa blir feldetekteringsvardet automatiskt 0

Om Max programmeras till hdgre an 245 sa blir feldetekteringsvardet automatiskt 255.

Vid fel pa Ar vérdet (vid H-brygga eller PWM) gar det att aktivera Nodkorning.
Dvs. om borvardet ligger mindre an 30 bitar fran min resp. max aktiveras utsignalen
utan aterkoppling fran Ar vardet. (Aktiveringstid begransad till 20 sekunder/géng).
Vid fel pa borvardet gar det att valja hur man

vill att utsignalen skall uppfora sig. Min-, Max-, Centervardet eller aktuellt varde.
Denna aktivitet utfors dven vid fel p& CAN-buss kommunikationen.

PWM-Frekvens
Gemensam frekvens for PWM utgangarna for Servoloop 1 och Servoloop 2.
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7.2 Instéllningar - Servoloop 3 / Analog ut

Minsta resp. maximala utstyrning i procent av arbetsomradet.
De olika utsignalernas arbetsomradena ar utan reducering:
PWM: 0-100%

Spénning: 0-5V

Strom: 4-20mA

PWM@533Hz: 8-92% duty cycle

Min, Center, Max for borvarde resp. arvarde

Stall in arbetsomradet for borvérdes signalen.

Vid H-brygga stélls dven stalldonets Arvarde med min och max varde samt
dven centervirde for Arvardet om Centervardet anvéands vid nodkorning.

Z Bor anger 6nskad avvikelse i bitar fran Neutral innan mer gas ges an tomgang.

Z-Regler staller kdnsligheten i regulatorn for stalldonet (H-brygga).
(For lagt varde kan ge nervost stalldon, for hogt véarde ger dalig repeternoggrannhet).

Z-Bor
Min Neutril ) Max
<+ >
ex. BOR I I
Utsignal i
Max Min Min Max

Vid val av 0-5V, 4-20mA, 533Hz och PWM :
Det lagre vardet (tomgangen) héjas med Tomgang%oe.
Det hogre vardet kan sdnkas med Max%

Min Center Max

» | N

ex. AR | | |

Vid éterkoppli_ng med Ar vérde stalls maximalt
utsignal med Ar-Min och Ar Max. Aven Center
vardet kan anges t.ex. vid styrning av variabel pump.

Sida 21



CanPro 4.35 - Dokumentation 2016-01-29

Feldetektering:

Feldetektering kan aktiveras separat for bor, respektive arvérde.

Feldetektering anvénds for att detektera om varden ligger utanfor arbetsomradet,

dvs. vid kabel eller givarfel. Fel detekteras om vardet ligger mer &n 10 bitar under min
resp. mer &n 10 bitar 6ver max.

Om Min programmeras till lagre an 10 sa blir feldetekteringsvardet automatiskt 0

Om Max programmeras till hdgre an 245 sa blir feldetekteringsvardet automatiskt 255.

Vid fel pa Ar vérdet (vid H-brygga eller PWM) gar det att aktivera Nodkorning.
Dvs. om borvardet ligger mindre an 30 bitar fran min resp. max aktiveras utsignalen
utan aterkoppling fran Ar vardet. (Aktiveringstid begransad till 20 sekunder/géng).
Vid fel pa borvardet gar det att valja hur man

vill att utsignalen skall uppfora sig. Min-, Max-, Centervardet eller aktuellt varde.
Denna aktivitet utfors dven vid fel p& CAN-buss kommunikationen.
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7.3 Specialflaggor

Marine ID 10

Med flagga 26 kan man tvinga PWM1 (Servoloop 1) till dess centervérde.
Funktionen aktiveras med att ange texten CENTER i kommentaren for flaggan
(annars fungerar flaggan som vilken flagga som helst).

Flagga 21 fungerar som flagga 26 men for servoloop 2.

Med flagga 27 kan man stidnga av all reglering om flaggan &r sann.
Funktionen aktiveras med att ange texten MEDSPARNING i kommentaren for flaggan
(annars fungerar flaggan som vilken flagga som helst).

Med flaggorna 28 och 29 gar det att detektera om Centervérde for Servoloopl

Ar Analog in 1 och Bér Analog in 3 avviker mer 4n valda bitar fran inprogrammerat vérde.
For att aktivera flagga 28 och flagga 29 med denna funktion ange texten CENTER

i kommentaren for flagga 28. (annars fungerar flaggorna som vilka flaggor som helst).
Flaggan blir en ”1a” nér insignalen ligger innanfor inprogrammerat Centreringsvarde.

(I detta lage kan inga villkor skrivas i flaggan, da flaggans villkor ej exekveras)

Flagga Funktion )
28 Centreringsvérde Servoloop 1 Ar avviker mer &n +- Z Start
29 Centreringsvérde Servoloop 1 Bor avviker mer an +- Z Start

Flaggorna 24 och 25 fungerar som 28 och 29 men &r endast sann exakt pa centervardet.

Flagga 22 fungerar som 24 men for servoloop 2 (endast funktion for arvarde).
Flagga 23 fungerar som 28 men for servoloop 2 (endast funktion for &rvérde).

Med flaggorna 30-32 kan man styra alternativ konfigurationer bendmnda Forarplats”. Om
kommentaren i flagga 30 &r ABC styr dessa flaggor val av forarplats.

(annars fungerar flaggan som vilken flagga som helst).

Om flaggan ar storre &n 1 ar forarplats enligt lista nedan vald. Om fler an en flagga ar storre én 1 galler
den med l&gst nummer. Om alla flaggor &ar 0 valjs forarplats A.

Flagga Forarplats
30 A
31 B
32 C
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Specialfunktioner

Med funktionen SIM speglas atta flaggor fran ID 10 ut pa bussen och kan anvandas som ett simulerat
ID. For att aktivera funktionen skrivs strangen aSIM,ID,FL forst i kommentaren i Servomodulen
(ID10).

ID och FL skrivs med tva siffror.

ID  01-25 ID pa Canbussen som data skall skickas ut pa

FL 01-25 Forsta flaggan i ID:t (syns pa bussen som port 1), sedan féljer de efterféljande sju
flaggorna

Noteringar

e Kapslingen ar potentialfri, dvs. ej ansluten till -.

e Samtliga borvarde till D/A, PWM och servo-loopar och Gas kan hamtas fran
CAN-bussen, aven via RS-232 interface (fran t.ex. PC eller modem..)

e Ar varden till Marine modulens regler loopar &r knutna till analogportarna enligt ovan men om ex.
H_Gas ej anvands blir Analog3, som &r dess &rvérde, ledigt och kan anvandas som generell
analogingang (t.ex. som bérvarde till Servoloop 1)

e Samtliga véarden fran modulen kan anvandas var som helst pd CAN bussen i tex. villkor for andra
modulers funktioner

For mer information om servomodulen, se datablad 6ver servomodulen pa:
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7.4 Inkoppling
CanCom Servo Module

Jorgensen Industrielektronik AB

Servo module ) SERVOLOOP 1
-6
_7 =
+10V  -24 '(')_‘—r
<10 et POt 1-10 KORM
-ref ~12
B {)—] SERVOLOOP 2
<
-19
+10v 24 _(_)_‘_E
<22 -t Pot 1-10 KOhm
-ref  -12
SERVOLOOP 3/ ANALOG OUT
/ H-Brygga
:‘5‘1 i@l:lz
+10V -24
<11 ... Pot 1-10 kOhm
-ref -12

T
o
E

(o]

-(-) R<250

PWM@533Hz 8-92%

=
™

AUTO PILOT
AUTO PILOT

+/- 10V

o]

N 2 NG 7 NG 7N 7 NS

T

Page 1
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8 Specialfunktioner

Da man i modulkonfigurationens lista 6ver registrerade moduler valjer en modul som har
specialfunktioner, visas knappen specialfunktioner. Klickar man pa denna knapp kommer ett fonster upp
som visar den/de specialfunktioner som finns for denna modultyp.

8.1 Simulera ID
Nedan visas ett exempel dar man anvander sig av en hardvara som har specialfunktionen ”Simulera ID”.
For att simulera ett ID pa bussen behdver man konfigurera funktionen. Forst valjer man pa vilket ID pa
bussen man vill att den simulerade 1D:t skall finnas. | detta exempel &r det simulerade ID:t 5.
Sedan véljer man vilket varde portl pa den simulerade modulen skall visa. | exemplet nedan kommer
den simulerade ID:t att ha en portl som har samma vérde som flaggan i modul 1.

Man kan alltsa med denna specialfunktion spegla ut interna flaggor/subrutiners vérde pa bussen sa att
andra moduler kan anvéanda sig av samma varde.

LN pecialfunktioner

Specialfunktioner for modull

Simulera 1D

Endastfor
Digital64 (Multimodul-64)
PbABA (Multirmodul-64)

Sirmulers 10

Simulera flaggor till ett nytt simulerat 1D

Den simularade modulens [0 5 >
Port 1 pa simulerad 1D Falier 'ﬁ

Port 2 pa simulerad 1D Falier |lj 2
|lf 3

Port 3 pa simulerad 1D Falier

Port 4 pa simulerad 1D Falier |lj 4

Port 5 pa simulerad ID fafer. |7 5
|IJ [

Port B pa simulerad 1D falier

Port 7 pa simulerad D fafer. |7 10

14441 41£]£] %

Port B pa simulerad D fafer |7 B4

| 15 Modukonfiguration L2 Willkorskonfiguration -!'}' Programn
onfiguration
Fiegistrerade maduler
1 Digitalmodul 64
My madul 2 Analogmodul

3 PwhE4-modul
5 Simulerad modul <
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8.2 Oka / Minska (Increase/Decrease)
Funktionen Oka/Minska kan anvindas for att dndra ett varde uppat eller nedat, genom att bara anvéanda
tryckknappar. Modulen kommer att lagra detta varde tills den startas om.

Exempel:
En betongblandare vill rotera betongen vid en viss hastighet. De har en knapp for att 6ka hastigheten
och en knapp for att minska rotationshastigheten. Den tredje knappen anvénds for att stoppa rotationen.

Angivelser for flaggorna:
Flagga 1: Knapp 1=1 (inc)
Flagga 2: Knapp 2= 1 (dec)
Flagga 3: Knapp 3= 1 (reset)

Flaggorna kan véljas fritt mellan 1 och 64.

..~ Specialfunktioner

Specialfunktioner for modul19

Simulera D | Increase/Decreaze | Counter | PID-regulatorer

Endast for:
Fyhd B4 (hultirnodul-64)

| nztallningar
ag ] o120 A
mg mellan okasminska: >

Skicka ut varde pd port/flagga:; |E 1 Raotation
: |"? 1 Inc

Oka wardet om flagga &r aktiv

Minzka wardet om flagga &r aktiv; |ﬂ 2 Dec

Mollstall om flagga ar aktiv: |ﬂ 3 Reset

<1 %] £ %
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8.3 Réknare (Counter)
Funktionen Raknare kan anvéandas for att rakna hur manga ganger en signal har aktiverats.
Forst véljer du vilken flagga som ska fa raknaren att 6ka. Denna flagga kommer ocksa att innehalla
vardet i raknaren. Sedan viljer du en flagga som aterstaller raknaren. Till sist véljer du hur hogt
raknaren ska rakna. Nar maxvardet nas sa kommer réknaren att stanna pa det vérdet.

Exempel:

I exemplet nedan kommer raknaren att 6ka varje gang flagga 10 blir aktiv.
Raknaren kommer att aterstallas sa snart flagga 20 blir aktiv.

Vérdet for raknaren sparas i flagga 10.

Raknaren kan vara till hjélp i sekvens programmering eller for att rakna.

Flaggorna kan véljas fritt mellan 1 och 64.

-, Specialfunktioner

Specialfunktioner for modul19

Simulera ID | Increasze/Decieaze | Counter | PID-regulatorer

Endast far:
Digitalsd (rultimodul-64)
PB4 (Multirnodul-64)

|ngtalliningar

Oka riknare nar flagga & akliv: |ﬂ 10

Mallztall nar flagoga ar aktiv; |ﬂ 20
ias

b airnan: ¥
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8.4 PID-regulatorer
PID-regulatorn kan anvéndas for att halla t.ex. ett varvtal, en position eller en temperatur pa onskat
varde. Den méter aktuellt varde, arvardet, och jamfor det med dnskat vérde, borvérdet. Skillnaden
mellan arvarde och borvarde kallas for reglerfel. Utsignalen berdknas och styr t.ex. en motor, ett stalldon
eller ett varmeelement, for att forséka gora reglerfelet sa litet som mojligt.

PID-regulatorns utsignal & summan av tre delar:

— Proportionella delen &r reglerfelet, den blir storre ju mer &rvérdet och borvérdet avviker
fran varandra. Enbart P-delen kan oftast inte helt ta bort reglerfelet.

— Integrerande delen summerar alla tidigare reglerfel, utsignalen kommer att 6ka eller
minska sa lange det finns ett reglerfel. I-delen gor att eventuellt kvarvarande reglerfel
forsvinner.

— Deriverande delen kanner av forandringshastigheten hos arvardet. Den forsoker forutse
forandringar i arvardet, sa att regulatorn kan kompensera for dem innan de blir for stora.
D-delen verkar dampande och kan gora regleringen bade snabbare och stabilare.

Hur regulatorn beter sig kan &ndras genom att justera regulatorns tre parametrar:
Forstarkningen (Kp), Integreringstiden (Ti) och Deriveringstiden (Td).

Specialfunktioner

Specialfunktioner for modul19

Simulera 1D || Increase/Decreaze | Counter | PID-regqulatorer

Endast for:
FuhhAB S (hultimodul-G4)

FIDT (P02 | FID3 | PID 4

Utsignal: |2 1 Utsignal PID1 3
Brvirde; |16 Analogmadul v | |1 Hwde PIDT v
Borearde: | Fonstantyarde v |12? L

Farstarkning, kp: 1.0

Integreringstid. Ti [s]: 15.0

5.0

Denvenngstd, Td [z]):
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Utsignal

Valjer vart regulatorns utsignal skickas, eller om regulatorn ska vara avstangd. Utsignalen kan skickas
till valfri port eller flagga i PWM®64-modulen, och har foretrade framfor eventuella villkor i den valda
porten eller flaggan. Regulatorns utsignal har sitt centervérde vid 127.

Arvarde
Det aktuella, uppmatta vardet for systemet som ska regleras. Kan erhallas fran valfri port/flagga i valfri
modul i projektet, alternativt sattas till ett konstantvérde.

Borvarde
Det 6nskade vardet for systemet som ska regleras. Kan erhallas fran valfri port eller flagga i valfri
modul i projektet, alternativt sattas till ett konstantvérde.

Forstarkning, Kp

Regulatorns forstarkning, installningsomrade 0,0-25,5 ganger.

En forstarkning pa 1,0 betyder att en andring av arvérdet ger en lika stor dndring av utsignalen (om man
bortser fran I- och D-delen). En forstarkning pa 2,0 ger en dubbelt sa stor andring av utsignalen.

Integreringstid, Ti

Regulatorns integreringstid, installningsomrade 0,0-25,5 sekunder.

Anger hur lang tid det tar innan I-delen har bidragit lika mycket till utsignalen som P-delen har, vid ett
konstant reglerfel. Ett storre véarde ger mindre kraftig integrerande verkan, medan ett Iagt vérde ger
kraftigare verkan. Undantaget & om 0,0 anges, da ar I-delen helt avstangd.

Deriveringstid, Td

Regulatorns deriveringstid, installningsomrade 0,0-25,5 sekunder.

Anger hur langt framat i tiden D-delen forutser andringar. Ett storre varde ger en kraftigare deriverande
verkan, medan vérdet 0,0 stanger av D-delen helt.
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9 Utskrifter

™ CanPro 4.0 Utskrift 53]
Wy Instalningar  Infoga Skt Lt

[0 byt () En modul 13 Digitalmodul 64 v
& Oppna... () &lla moduler
E Spara

Spara sam...

Skriv ut | nstallni Sl

Utskrifts instalningar. .. / I i ] ’ TR = l ’ ana ]
= Shriv ut..,

aysluka

En modul: Da denna ruta ar markerad gar det att vélja ut en enskild modul for

utskrift (forsattsblad kommer alltid). Modulens ID anges i skrivrutan.

Alla moduler: Da denna ruta ar markerad sker utskrift av samtliga moduler i systemet
(forsattsblad kommer alltid).

Installningar: Visar Windows printerdialogruta for skrivarinstéliningar.

Skriv ut: Startar utskriften.
Stang: Stanger utskriftsrutan.
Ikalmi: i -0=12
Bev, daimem:  Eid-{i507
Sigmalur: Murlen
Rev. nr.
JORGENSEMN

CanPro - Moduldok :mantatinn |

4 \oancomCanFro jobb Vi0-3\U442 .cal
ModulID: 3 Modul typ :FuM-modul Eommentar :
Fork ] Yommentar
1,2 (1A,1B] PWM ut Etyroing
1,4 (2A,2B) FPWM ut Drivoing
- . E.6 [IA,IB) FPWM ut Frautomatik
Mater]a]lag 7.8 [4A,48) PWM ut Parkeringsbroms
Fillmamn: Glcancom\CanPro jobb_ V30| Ee=tiz. & Dtging 1 Crging 2 Trgimg 3 Tzgiag 4
Kommemiar ¢
- Caztac 127 121 127 127 bitar
Dk iseien & il g debhbla Start 1,387 3% it i i %
spldrosistiien pga. il del 4 en Start  2,4,6.8 39 20 T T %
Havevestil (spularnn har o Hax 1,1,5.7 a8 an EH L1 L]
gemensam pEskl) Hax 2,4,.6.8 3% an EH L1 L]
Svings uiging 1 och 1 Ramphcc 1,1,5.7 O,0 o, % 0,4 0.0 =
. RacpRst 1,1,5.7 0,0 a5 0, 0.0 =
Dilfts Uighug 3 och 4 Ramphcc 2,4,.86.8 0,0 a5 0,4 o.0 =
Poanlessarike Uigldng 5 RacpRst 2,4,6.8 0,0 a5 0,4 0.0 =
Parkeringsbroms: Uighing T ETcl. F 14 1a 10 bitar
Faldst.+ 250 FEL] 255 255 bitar
Faldat. - ! ! [ o bitar
Lim LogiE /Dy INV] Lin. Lim. bdm. Lim.
H. sphonizg 24 24 24 4 w
Spclcesistans a% 32 233 F3-1- Ohm
Frakvana 12% 125 124 128 n=z
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10Programmering av CAN-buss modul:

> CanPro 4.31
arkiv ¥y Instdllningar Infoga  Hislp
= = ] == —— .
DEH & JORGENSEN [ INESE=L I =
-..l|_l,r F'ro_iektinfu:urmatiu:un }'1 Modulkonfiguratinﬁ? ;.'_'J: Villknr&konfiguratinn? "?.r Programmera '!‘ Laddaupp | % &nalys H\ Enskild analys
L)
- o : Modul 13
Laagg in pragrammet i maduler Status Progranimerar
D Madul Wergion 13

CAN-interface 43

©®  [13Dighalmodul 64 Maskinum v | e

) Pragrammera alla tillgangliga moduler

M odulmodifil ation

[ L&z modulen med PIM-kod for uppladdning

|\ Programmetring i'a;w Digitals Status
i
i
i
|
|
i
i
i
i
i
|
|
i
i

[ L&s modulen med PIM-kod fdr programmering
PIN |
[ ]BwtID pa modulen

|
|
|
|
MNuvarande D : :

55M Programmet ar

Programmera: Det finns tre sétt att programmera moduler.
Anvands da endast en modul skall programmeras,
© 1 Klattestrmodul imaskinum v | modul valjs fran kombinationshoxen.

Tryck sedan pa knappen programmera.

@ Programmera alla tilgangliga moduler Anvands da samtliga moduler pa CAN-bussen skall
programmeras, Tryck sedan pa knappen Programmera
Modulernas status presenteras i den linjerade rutan med
information under tiden som modulerna programmeras.

{*) Programmera ubvalda moduler

| | Det tredje och sista sattet att programmera moduler pa ar

att valja flera speciellt utvalda moduler som skall programmeras.
Tryck sedan pa knappen Programmera
Exempel: 3,5,7,8,9,10 (kan dven skrivas som 3,5,7-10).

| X ekt | Med denna knapp gar det att avbryta pagaende programmering
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Genom att lasa programmet med en 4-siffrig PIN kod forhindras
BIN obehdriga fran att kunna ladda upp modulens program.
— Modulerna kan programmeras med olika PIN kod.

[ ] L&s modulen med PIN-kod for uppladdning

Genom att lasa IDt med en 6-siffrig PIN kod forhindras
PIN obehdriga fran att kunna programmera éver det existerande
programmet i modulen. Modulerna kan programmeras med

olika PIN kod.

[]L&s modulen med PIM-kaod fdr programmering

B4t 1D pé modulen Med denna funktion gar det att &ndra en moduls ID
#ER i samband med att programmet laddas ner, modulen

pegsta el far d& den 1D som programmeras in.

Modul: Presenterar vilket ID som programmeras

Statuz
bl 17 Status: Indikerar om programmeringen &r rétt,
Status Laddar ned programmet.. -eller om nagot fel uppstatt.

Version: Presenterar vilken version operativsystemet

YWersion 1 Enkel stat
Nkel sfalls
Checksum 5707 CanCom modulen har.

Checksum: Utraknad checksumma vid programmering.

5 PIN M=)E3
FIN Kod

Modulen ar 13zt med Pinkod!
Far att kunna programmera modulen méste korekt PIN-kod anges.

Pinkod | M T

| de fall dar CanCom modulen programmerats med programmerings-PIN sa kommer denna dialogrutan
upp. PIN kod maste anges for att CanCom modulen ska programmeras pa nytt.
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11Uppladdning av program fran CAN-buss modul:

{p Ladda upp
§+ |\Laddaupp Status
e/ ~3 Madul
), [ Status
D todultyp Wersion
®|2 = | | Digital " Checkzum

[

() Upload pé alla registrerade moduler

() Upload p& utvalda moduler

[ Ladda upp ] [ x byt ]

G5M Frogrammerar

Uppladning av program : Det finns tre satt att ladda upp program fran moduler.

IO b odultyp .
@Mt = [pwn + | Anvénds da endast en modul skall laddas upp,

= onskat ID samt modul typ valjs.
Tryck sedan pa knappen Upload program.

Anvands da samtliga moduler pa CAN-bussen skall
laddas upp, Kravet ar att da att modulerna finns registrerade

med 1D och modultyp i % Madukarfiguration (sidan 3)

(%) Upload p4 alla registrerade moduler

© Programmera utvelda moduler Det tredje och sista sattet att ladda upp program pa ar att

vaélja flera speciellt utvalda moduler som skall laddas upp.
Exempel: 3,5,7,8,9,10 (kan dven skrivas som 3,5,7-10).
Kravet &r att da att modulerna finns registrerade

med ID och modultyp i % Madukerfiguration (sidan 3)
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Med denna knapp gar det att avbryta pagaende programuppladdning
[ X Ayt l (Skulle modulen redan finnas i programmet sa kommer forst en varning
som fragar om den befintliga modulens program skall skrivas 6ver)

Status Modul:  Presenterar vilket ID som laddas upp.
Modul 17 Status: Indikerar om Uppladdningen ér ratt,
Slilus ™ Lerallel ust plisle eulatl, Version:  Presenterar vilken version operativsystemet

Werzion 1
Checksum 5707 CanCom modulen har.

Checksum: Utraknad checksumma vid uppladdning.

OBS: Om endast en modul i ett helt system laddas upp s kommer villkorslistan inte
att innehalla information om refererande moduler. Ladda darfor ALLTID upp samtliga
moduler (ID) i systemet for att erhalla ratt information i programmet!

‘F’IN-kod

Modulen ar 13t med Pinkod!

Fir att kunna ta emot datan frén modulen maste korekt PIM-kod anges.
Projektet blir d& skivskpddat och kan inte modifieras.,

Far att kunna modifiera projektet maste en andra FIM-kod anges.

Skrivakypddat

Modifiera | T ” Assbryt

I de fall dar CarnnCorm modulen programmerats med PIN kod kommer
denna dialogruta upp. PIN kod Skrivskyddat maste anges for att programmet
skall kunna laddas upp fran modulen.

Dessutom behovs en speciell PIN kod Modifiera for att andringar i modulens villkorskonfigurationen
skall vara mojligt.
Denna speciella kod kan vid behov erhallas fran Jérgensen Industrielektronik AB.

Parametrar i PWM moduler, I P -inztalining ar ] gar att andra utan denna PIN kod.
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12Analys av CAN-buss:

Detta kapitel beskriver de olika satt man kan analysera data som skickas pa can bussen och hur detta kan
underlatta t.ex. felsokning.

12.1  Stora analysen
Visar all data som skickas pa bussen.

| detta lage behdver inget bakomliggande CanPro program
vara oppnat. CAN-bussens radata analyseras fran 1D1-25

| detta 1age analyseras endast de moduler som finns registrerade
med 1D och modultyp i 1% Modukerfiquration (sidan 3)

Kolumnerna representerar (ID1 - 1D25)

[l «—— ST anger modulens status, dvs. om modulen &r aktiv eller inaktiv. (ON / OFF)

i <«—— 101..8 representerar portarnas varde (0-255 bitar)
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12.2  Analysera med stapeldiagram:

o

s T
s N T
N T
R[Dradoreds 5| [1 edensving
R[onadorcds 5| [2 hedemvk

38 [20Radiomodu =l |3 Radioin Ly [=
E 20 Radiomodul =|' |4 RadioinBam -
3% |20 Radiomodul =l |5 Radiain Sticka [

[Fataamaia] siopa onos

| denna meny gar det att under drift i realtid analysera aktuella varden bade
decimalt och grafiskt pa atta olika valbara portar samtidigt.

I vanstra kolumnen anges vilka moduler man vill analysera, i hogra kolumnen
anges vilken port som skall analyseras.

Startar analysen.

Stoppar analysen. Analysen stoppar automatiskt da annan flik valjs.

Radera modul och port fran analyslistan.

- 0

Da denna punkt blinkar detekteras att analysdata kommer in.
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12.3 Analysera med Histogram:
[‘:5& Enskild analys

¢ 3 Analys
Q stapel Hiztogram E_IjnkLabel

fadul Part 280
32 |3Analagm0dul j |3 Analog in #=-Aeel jl. |j ] {
32 |3Analugmndul j |4 Analog in v-Axel jl. .j :
.('.2 |3Analagm0dul j |5 Analog in Z-eel le .j ﬂ
R el B[ =
2| o | B[ T
# el B[ T
g = = e ]
JI J I JI.J DDD 'IDID I2DIEI 3IZIID
#] EN ] | | '

Starta analys | Stoppa analyz | Status: _ 0 ! ! ! "' 'me hlrind ! ! !

" Pan

EerstEll graf | " Zoom Drag

= Zoom WindPos

Histogram |

Starta analys

Stoppa analys

p 4

| Histogrammet gar det under drift i realtid att samtidigt analysera aktuella
varden for atta olika valbara portar. Vid analys av flera kanaler samtidigt
kravs mycket datakraft vilket i vissa fall kan medfora att histogrammet ritas
ut med en viss fordréjning, loggningarna sker dock alltid i realtid.

I vanstra kolumnen anges vilka moduler man vill analysera, i hogra kolumnen
anges vilken port som skall analyseras.

Val av farg for linjerna i histogrammet.

Startar analysen.
Stoppar analysen. Analysen stoppar automatiskt da annan flik valjs.
Radera modul och port fran analyslistan.

Punkten blinkar och detekterar att analysdata kommer in.
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T Tidbasomrade i histogramfonstret.
, Kan andras fore, efter och under under analys.
., Tidbasen &r sekunder.

Zoom Mode————" 1 Panorering av histogrammet i fonstret
" Pan

" Zoom Drag

.................................... — Zoomning a.V ett bestamt Omréde

___ Téanjning av fonstret i bade X och Y led

Iitial Display Aterstaller histogrammet till ursprungsutseendet som var
. fore panorering, tdnjning och zoomning.

Aterstall graf Rensar histogrammet, samtliga loggningar tas bort

R Radera modul och port fran analyslistan.

|4 Analog in v-teel ;". .j Eﬂﬂi ’ {\
— 1 | [l ,l
e |

I_ Analpzen & full. Aterstall grafen och tpck pa "Starta analys" for att pabdia en ny analys.
I_ ) | E l]
| B :V

0 e
I ]

1] 20 40 B0 a0

Loggfilen kan innehalla maximalt 19,000 loggningar totalt.
Loggningarna sker med ca 20ms intervall, det innebar att loggtiden blir proportionellt
kortare desto fler kanaler som loggas.
Exempel: 1 kanal 19000 loggningar x 0.02s = 380sek loggtid.
Loggning av 8 kanaler blir da 380sek / 8 kanaler = 47sek loggtid.
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|4 Analog inv-bAxel

B[E

|5 Analog in Z-dwxel

B

e —
;".,j ] //"—u N

Spara zom bild
&0 4 Spara =om data
;". 'j ] Oppra data
] Skriv LIt
- |- i = A
dwE 4 ——t
e 1 ] 10.0 200 300

Genom att hogerklicka pa musen i histogramfonstret kommer foljande meny upp:

Spara som bild:

Spara som data:

Oppna data:

Skriv ut:

Skarmfonstret i histogrammet samt X och Y axelns linjaler sparas som
bild i BMP format for tex. import i andra dokument.

Loggdata sparas i fil for att senare kunna analyseras eller skrivas ut.
(filnamn och information om loggade kanaler sparas ej i filen).

Loggdata som tidigare sparats kan éppnas for analys eller utskrift
Aktuellt skarmfonster skrivs ut med filnamn samt information om
vilka kanaler som loggas och deras respektive farg.

- Vid 6ppnande av tidigare sparad histogramdata skrivs ej filnamn
och portar ut.
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13Com-port

intalinger - Compon CEX

Compark Va" Cc:-m-pOl‘t

Sprik L
|G,
¥ Flaggor

|8, Lis projekket

Programinstalningar

|CDM4 vl

Val av Com port, datorns samtliga COM portar presenteras
Vald Com port blir automatiskt installt nista gang programmet 6ppnas.
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Instaliningar 9=
] - I GSM A
' armpor — - Anslutning
| |
Sprgk » Mummer: '[-_:3 Status
] Frotokall: vz [OAR] Hastighet 0
.7 Flagaor
"_iy LSS prDjEk.tEt !3 [ Ring upp ] [ Lagg pa ] [ Stang
F‘ngraminstéIIningar Tank pé att for manga forsok med fel PIN kan 13za telefonkartet
v

Med CanCorn GSM modem anslutet till datorn och styrsystemet kan analys och
programmering ske pa distans 6ver GSM natet. GSM operatorer i Sverige och utomlands kan i
vissa fall ha olika krav pa protokoll 6ver GSM nétet, har finns mojlighet att valja mellan V32

och V110.
*.~ Telefonbok |Z| |E‘ El
= Telefonbok
Hamn |Nummer |Uwigt | ~
GRA&Y OCH LAST 0703673047 BK5-834 G.SVENSSON | =
PALKRAN FS-90 0730836302 GOTEBORGS HAMN
MORDSKAR 77 07 0E333832 FISKEBAT #031

Genom att klicka pa telefonboken finns det méjlighet att spara och hamta upp till 100 namn,
telefonnummer och en kommentar knuten till telefonnumret.

£
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15Las Projektfilen

Instalningar . “Plhod

PIN kod

':DITIFIIIII’t D du anger en pinkod far ett projekt kan du lsa viss furktionalitet far
anvandare. Du kan fothindra anvandaren att dndra vilkoren

g » silkorskanfigurationen, men snvandaren kan i detta fall fortfarands

Spr k. &ndra instaliningar | eventuel PY/M-modul for att finjustera instln

G5M Alla restiktioner kan givetvis Sterstallas med en kamekt FIN-kod,

FIM installningar

'-_"‘} Flaggaor PIN [T (
i L3s projekket ?

Valbar Pin kod for att lasa och skydda program for otillatna
andringar i villkorskonfigurationen samt i PWM modulernas
parametrar. Anvandbar funktion da kund far program for
nerladdning, men ej skall ha mojlighet att andra i programmet.

Programinstallningar

OBS: For att skydda programmen maximalt mot otillatna
forandringar/kopiering krévs att en Pin kod &ven laggs ned i
modulen vid programmering (se sid.27)
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16Programinstallningar

. Instéllningar,

Programmering | COM || Upload | Debug

Programmering

| rztallnirigar

FPauze mellan programmering av maduler| 2000 & | ms

F.ompabilitetzlage for Servamoduler 3.

Med denna instéallning stalls paustiden © Programmera alla tilgéngliga moduler
in till programmering av nasta modul
d& man véljer att programmera alla tillgangliga ~ |© Frearammera utvalda moduier
moduler eller flera utvalda moduler samtidigt.

. Instéllningar,

Prngrammering| COm |L||:|I|:|a|:| Debug
Kommunikation

Yerzion pad CAM-nterface

(%) Automatisk avkanning
ver 3

CiWer doy

Stang ned com-porten

| det fall versionen pa CAN-interfacet ar kant ar det en fordel att
valja ratt typ. Automatisk avkénning gor att programmeringen tar
nagot langre tid for varje modul. COM porten kan manuellt stangas
om det av nagon anledning &r problem med datorns COM port.
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Instdllningar:

Pragrammering | COM | Upload |Del:nug

B=1E

Ladda upp

Ladda upp

Yarma d existerande moduler ersatts da man laddar upp

Denna funktion kontrollerar om det redan finns en modul med samma
ID i PC-programmet, och varnar da for att det uppladdade programmet

kommer att ersatta det befintliga programmet for modulen.

. Instéllningar,

Programmering | COR L||:|I|:|a|:|| I3'E|:"-JEI|

Debug
Debug
Debugga "Ladda upp"
Debugga "Programmera’

[]Debugga "GSM uppringningen'

Debug funktionen r till for att aterrapportera ev. problem

med kommunikation mot styrsystemet till oss.
Felmeddelande kan skickas automatiskt via e-post.
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17Hjalp
17.1 Manual

™ CanPro 4.30
Arkiv Vv Instalningar  Infoga BEiEld

O = E % B canrro hjalp k E
Sk uppdatering
LT F'rl:uiektinfl:urmati-:un| hﬁ hadu ©m CanPro =

Oppnar den har manualen. For detta kravs att en PDF-l4sare &r installerad pa datorn.

Den svenska versionen 6ppnas om spraket i CanPro &r valt till svenska, annars 6ppnas den
engelska versionen.

17.2  Uppdateringar

- CanPro 4.30
arkiv Wy Instalningar  Infoga BEiEl

NElg & (2) canpro hjaip E

W F'ru:uiektinfu:-rmati-:un| J4 Modu  Om CanPro .or

Mojlighet till uppdatering direkt fran var hemsida nar datorn ar ansluten mot Internet.
Du kan ocksa ga in pa www.cancom.se for att ladda ner mjukvaran.

EIB)X]

Uppdateringar - Du kdr nu CanPro 4.28

CanPro.exe
CanPro ver 4.30 3,1 MB
Manual CanPro 4 1,2 MB

Infarmation om CanCom/CanPro version 4

Sk efter nya uppdateringar Stang
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