CanCom :...owoss JORGENSEN °°

Danfoss V5.3 c €
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Matningsspanning Power supply 10-30 VDC

CAN protokoll CAN protocol 2.0B 150Kbit

8 Ub +/-25%

Antal utgangar

Number of outputs

Modulkontaktdon Module connectors G4A5M Hirschmann

Operativsystem Operating system CanCom CanPro

Flashminne Flash memory 60 kB

Egenforbrukning Internal consumtion 60 mA

Omgivningstemp. Operating temp. -30 - +50 Celcius

DANFOSS. IN/0UT Internflaggor Internal flaggs 64 56+8

Gan Lol 2!

Belastbarhet/utgdng ~ Maximum load/output 20 mA

e

Ramptid Ramptime 0.0-9.9 S

T | Aktiveringstid Response time 50 ms

A/D ingangar A/D inputs 120mV/bit 8 bit
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R 5 Rk ] Emission CISPR 25 Emission CISPR 25 30-1000MHz Broad, Narrow
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= g’ﬂ 1 1ISO 11452-4 Conducted (BCI) 100Vrms /80%  0.15-250MHz
‘= =  100V/m 80%  200-2000MHz -
e — ———| §EN61000-4-2 ESD Air/Contact 8/4 KV

EN61000-4-8 Magnetic field 30A/m 50Hz

utgavasissue 1 Jf ISO 7637-2 -3 24V system Pulse 1a,1b,3a,3b
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Konfiguration av utsignal from V5.3

Fran ver 5.3 s kan Danfoss modulen lamna ut 0-100% av systemspanning. Vill man kéra modulen efter
Danfoss-standard (25-75% av systemspanning) skall man i Danfossinstallningarna satta Max+ = 50% och
MAX- = 50%. Pa s vis begransar man utsignalen till 25-75% av systemspanningen.

Har man spanningsfall i kablar eller av annan anledning vill f& ut lite extra kan man 6ka MAX+ och MAX-. Om
proportionalforstarkaren p& danfossventilen har inbyggd feldetektering kan man generera ett fel om man har
for hog MAX+ /| MAX-.

Specialflagga 29: Summering

Flagga 29 kan anvandas for att summera fyra Danfoss-utgangar fran egna modulen

eller I/O fran andra yttre moduler. For att aktivera funktionen skall kommentaren i flagga 29 vara SUMMA
Flaggans varde blir summan av de valda portarnas avvikelse fran center multiplicerat med ett skalvarde.
Skalvérdet ar individuellt for respektive port.

Vilka portar som skall summeras valjs enligt bilden nedan, maximalt 4 portar kan summeras

._r—v"H - . .
Iy Villkorskonfiguration
Utport |7 29 Intemflagga SUMMA v ] Analysera buss
Willkor
1D Typ Kommentar /0 Typ K.ommentar
modul | 2 Danfoss-modul ¥ pot |E‘I Darfossut Utgang 1 » 3 |= w127 |» |  Centerl27
Satts om
" 0
OcH “| maodul | 2 Danfoss-modul ~ port |E‘I Darfoss ut Utgdng 1 ¥ 5= w | (100 e —— Skalvarde 100 A)
acH | modul | 2 Danfoss-radul ~ port |E 2 Danfossut Utgdng2 & a5 = w127 - — Center 127
0OcH | modul | 2 Danfoss-madul ¥ port |E2 Damfozzut Utgdng 2 % 5 |= w140 W ———— Skalvarde 140%
oOcH | modul | 2 Danfoss-madul ¥ part |E 3 Darfossut Utgdng 3 v 5 |= v 127w ——— Center 127
acH | modul | 2 Danfoss-radul ~ port |E 3 Danfossut Utgdng 3 & a5 = w | |95 - I Ska'vérde 95%
acH V| modul |2 Danfossmodul ~ port |E 4 Danfossut Utgdng 4 % 5 (= | (10 A Centerl 10
0OCH | rmodul | 2 Danfoss-modul ~| part |E 4 Darfoss ut Utgdngd v 5 |= w | 200w Skalvarde 200%
[ €Y Korsreferens ] [ Schema ]

Vardet pa flagga 29 i detta exempel blir: (Avvikelsen fran 127 pa ID1:1 * 1.00) +

(Avvikelsen fran 127 p& ID2:2 * 1.40) + (Avvikelsen fran 127 pa ID1:2 * 0.95).

Funktionen ar anvandbar ndr en gemensam ventil anvands som flédesreglering for flera funktioner.
Valfri utgdngen kan darefter félja flagga 29.

Danfoss-konfigurering

Brénevérden _ Danfoss konfiguration
Lyit A Center 127 % bitar
Wik B Stat[1.35.7) EIEE -
Sticka 20 )
Sving C Start[2.4.68) ¥ | %
Utskjut T D Max(1,3.5.7] 80 3%
Utskijut 2 = -
T E Max[2.4,6.8] | = by
L Gie ) Ramp H
F RampAcc(1357)00493: (22 | s . iB
Lt Ramp Ret[1.3570093s (W0 |5 = Obiar ™ s | Zbier
Wik 04
Sricka G FampAcc.(2.4.6.810.0-9.9s B H
Sviing FampRet(2468 0098 |9 |5
Utskjut 1 G E
Utskjut 2 Ovriga
Fiotor H Z-Tolerans 0 5 biter
Grip =
| Feldetektering + [0-255) 255 (2 bitar
J Feldetektering - (0-255) O3 bitar
Lyft -
Vﬁ’k Lin/Log/Lin.5 /Log.5 utstyrhing 3
Aktuell modul/part
Sticka
Sivang Modul: 1 Danfoss
Utskjut 1 . .
Ultskjut 2 P?rt_ 1-2 Lyft
Rotor Forarval: A
Grip




Specialflaggor 30-32: Férarval
Forarval styrs fran modulens internflaggor 30,31,32. For att flaggorna skall fungera som forarvalsflaggor
maste flagga 30 ha kommentaren ABC, annars fungerar flaggorna 30,31,32 som vanliga flaggor.

Om inga villkor ar uppfyllda i ndgon av flaggorna sa blir férarvalet automatiskt A
Om fler &n en flagga har upfyllda villkor blir férarvalet satt till vardet i flaggan med lagst nummer.

Uppfylda villkor i flagga 30 ger forarval A
Uppfyllda villkor i flagga 31 ger forarval B
Uppfyllda villkor i flagga 32 ger férarval C

Specialflagga 28: MULDIV

Flagga 28 kan anvandas for att multiplicera tva valfria varde fran CAN-
bussen.

Produkten kan darefter divideras for att resultatet inte skall bli for stort.

For att aktivera funktionen skall kommentaren i flagga 28 vara MULDIV

4 ; yVillkorskonfiguration

Mmm 2 Darfosg-modul B51M,20,28 ~

=
Utpart 28 Internflagga MULDIY b [ Analysera buss

illk.or
ID Twp K.ammentar 140 Typ Kammentar
1 Analogmodul | pot |E 7 Analog in g . v

Satts om e
port |E8 Analog in ¥ &= = ! /
B 100

0OCH
SATT part | ar

F28=(1:7*1:8)/100

modul | 1 Analogmodul

modul | Fonstantvarde

modul port |

rrodul port |

rnodul part |

rrodul part |

SIS S S
LA S
€] €] 2| %] ¢
(8] |4 [£]
L

modul part | &r

[ B Korsreferens ] [ Schema

Portsimulator:
8 flaggor kan skickas ut pad CAN-bussen for analys, eller for att anvandas som villkor.

For att aktivera funktionen skall Danfoss-modulen ha kommentaren aSIM,mm,ff

mm ar simulerad CAN-buss ID och ff flagga (samt 7 flaggor ytterligare).

-Ange alltid tva siffror for ID och Flagga, tex ID1 Flagga 5 skrivs aSIM,01,05

| exemplet nedan: aSIM,20,28 sa kommer flagga 28-35 att skickas ut p& ID20 som port 1-8.

For att kunna anvénda portarna som vilkor behdver en modul Iaggas in i modulkonfigureringen,
i detta fall ID20. Stall 6nskade portar som ingdngar och skriv in 6nskade portkommentarer

M adul:
' L D 1-25
)’ ﬁ Modulkonfiguration Corrrortar | Gimulerad modul
Lagg till Funktion Portk.ormmestar
/01 |Analogin w | |Flagga 28....
/0 2 |[Analog in w
et /0 3 [Analog in w
1D 1-25 170 4 |&nalogin -
Kormmertar: H5IM.20.28 1/0 5 |&nalogin v
Funktion Fortk.ommentar 140 & [Analogin b
/01 |Danfoss ut | |Swang |40 7 |&nalog in o
/0 g [Analog in + | |Flagga 35...




Specialflagga 26,27: Servo
Funktion SERVO i flagga 26 & 27. Aktiveras med SERVO i kommentaren for flaggan.

Flaggans virde blir 127 - (Felet * Faktor) dar felet ar Ar - Bor
Villkor i CanPro skrivs enligt féljande:

1 ModullD Utg = 1 (Porten dar Borvarde finns)
2 OCH ModullD Utg = 1 (Porten dar Arvarde finns)
3 SATT ModullD Utg = Faktor (Faktor som felet multipliceras med)

Specialflagga 20,21: Count

Uppraknare i flagga 20. Aktivera funktionen med COUNT i kommentaren for
flagga 20. Varje gang flaggan blir sann raknas flaggans varde upp.

Vardet ndr max vardet 255, sedan slar den runt och blir noll igen.

Ré&knaren nollstélls med flagga 21. Observera att om inga villkor for nollstallning
skrivs in i flagga 21 s& ar raknaren standigt nollstalld.

Specialflaggor fran version 4.3 (faktor frdn v4.5)

| flagga 25 finns en PID-regulator. Funktionen aktiveras med att skriva aREG i flaggans kommentartstext.
Villkorsraderna anvands for att ge modulen information om regulatorparamerar och &r alltsa inte villkor som i
vanliga flaggor. Se féljande bild for att se hur man skriver in parametrarna.

I"-u"'¥. . - 0]
) Villkorskonfiguration L Bérvirde
D Typ Kommentar Arvard
Madul 26 Danfozs-rmodul w M Flaggkommentarsr L Arvarde - .
/0 Tup ¥.omrmentar Regulator till/fran
Utpart  |*7 25 Intemflagga SREG w (till=1)
Villkar r Faktor
I Twp Kormmentar /0 Twp Kaormmentar | Fbrstérkning K
S&tks om maodul | 1 Analogmodul | port |E 2 Analog in Borvarde (10 _ !
<=>1,099r)
OCH | maodul |1 Analogrmaodul | pont |E'I Analogin firearde o |'t|d, Ti
OCH | rodu | 25 Danfoss-modul | pert |#7 24 Pump il (1 <=>0,1s)
0CH * | modul | 1Analogmodul ~| port |E 3 Analogin Faktor D-tid, Td
| madul ~ poit | (1 <=> 9115)
O - v I~ Faktorvéarde

K ar forstarkningen x 0,1 dvs. vardet 10 motsvarar en forstarkning pa 1,0.
Det ar samma med tiderna. Ex. Ti 50 motsvarar en I-tid pa 5,0 sekunder.

Fran v37 kan man aven fa borvardet skalat med en faktor. Funktionen aktiveras genom att skriva den fjarde
villkorsraden. Om man vill Iasa faktorn fran bussen anger man vilken port som har faktorn och skriver véarde 0.
Om man vill ha en fast faktor skriver man faktorvardet pa rad 4 langst till hoger (det spelar ingen roll vad det
star i boxarna framfor vardet). Faktor 100 motsvarar 1,00.

Berakning: Regulatorns bdrvarde = Borvardessignal * faktor / 100.



Analogvarde fran stift 1 i kontaktdonen

Flagga 57-64 gar inte att programmera, i dessa flaggor finns de invarde som erhallsfran de 8 analoga

ingadngarna (0-30V = 0-255bitar). Dessa ingangar kan anslutas till tex Danfoss ventilen for att darmed

kunna lasa in feldetekterings signalen. Flaggorna kan anvandas som villkor i programmet eller skickas
ut pa CAN-bussen med portsimulatorn (SIM funktionen)

DANFOSS IN/OUT
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Feldetektering
For att f& ut maximal utstyrning pa utgdngarna skall feldetekteringen stéllas in med det varde som joysticken

ger. Lagg till nagra bitar for kabelbrottsfunktion.

OBS: Om Danfoss-modulen saknar intern feldetektering utanfér 25-75% omradet, s& maste uppstarten av
hydrauliken forhindras/fordréjas under minst 2 sekunder s& att modulen far majlighet att starta upp.
Detta for att undvika ofrivillig utstyrning av Danfoss-ventilen.

Exempel:

En joystick med utstyrning 10-90 % ger ca 25-240 bitar enligt bilden nedan.

Danfoss konfiguration

Granzvarden

& Center
Start +

B
C Start -
D Max+
E Max-
Famp
F Ramp Acc.[+] 0,099z
Famp Ret.(+] 0,0-9,9z
G Ramp Acc.[-] 0.0-9.9s
Ramp Ret.[-] 0.0-3.9s
Owriga
H Z-Tolerans
I Feldetektering + [0-255]
J  Feldetektering - [0-255]

Lin/Log utatyrming

127

100
100

0o
oo
0o

0o

10
240
25

Lin.
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bitar
4

%
%

4

bitar
bitar
bitar

Danfoss konfiguration

H
< e

= 0O bitar

T

255 bitar 4

Aktuel modulpart
Modul:
Port: 1
Forarval: A

2

2 Danfoss ®SIM.01.57




JORGENSEN °*

Declaration of Conformity according to the EMC directive 2004/108/EG

Forséakran om dverensstammelse enligt EMC direktivet 2004/108/EG

By signing this document the undersigned declares as manufacture that the
equipment in question complies with the protection requirements of directive(s)

Genom att underteckna detta dokument forsakrar undertecknad sasom tillverkare

att angiven utrustning uppfyller skyddskraven i rubricerade direktiv

CanCom Danfoss module

CISPR 25

CISPR 25:2002

EN 61000-6-2

ISO 11452-2 (95/54/EG)
ISO 11452-4 (95/54/EG)
ISO 7637-1 puls 4

ISO 7637-2 puls 1-5
ISO 7637-3 puls 3a, 3b
EN 61000-4-2

ISO/TR 10605

EN 61000-4-8

Radiated RF emission

Conducted RF emission

Industrial immunity

Conducted RF immunity

Radiated RF immunity

Conducted transients on power lines
Conducted transients on power lines
Conducted transients on signal lines
ESD (4kV contact, 8kV Air)

ESD (7kV contact, 14kV Air)
Magnetic field (50Hz 30A/m)

ce

Jorgensen Industrielektronik AB
Jarnvégsgatan 1 535 30 Kvanum Sweden
Phone +46 512 92229 Fax +46 512 92115

www.jorgensen-elektronik.se
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Morten JOrgensen




