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Huvudmeny:

caHCOm@) CanPro ‘J-DRGENSEN Avsluta |

Wersion 3.13 Om CanPro |
ked stod for

G5k modem
Frojekt: : . : . .
Bergbarrmaskin Dvaturn: Sigriatur; B .

|03-01-14 |
Knmmentar.. : Rev. datum: Rew. nr; e Hijalp %
Levererad il LKAR Kiuna ﬂ l - ! H =] =]
: ) s ' Com-port—————
—K.anfigurering | -
Fing upp --» | i COM =
MHytt projekt |
G5 FPIM ! !

Oppna Spara
| | Protokol: ¢ .32 = 110

b odulkonfigurerning |

—Pragrammering | —Analyzering |
Fin Kod:
Q000

Willk.arzkonfiguration
Programmering-, Uppladdning-,
| Werfiering av maodul

Analys
| Itzkrifter

Knappar: (Huvudmeny)
Projekt: Namn pa projektet, en rad.
Kommentar: En eller flerarader kommentar.
Datum: Datumet da projektet skapades.
Signatur: Anger tex vem som ar ansvarig for projektet.
Rev. Datum: Datum fér senaste revideringen.
Rev. Nr: Anta revideringar.
Flaggor: Har kan man véja sprak for programmets menyer.

Hjalp: Hjdpinformation om CanPro pésvenskaeller engelska
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GSM

Med CanCom GSM modem andlutet till styrsystemet kan analys
och programmering ske pa distans 6ver GSM nétet

Protokoll
Operatorer i Sverige och utomlands kan i vissa fall ha olika krav pa
protokoll 6ver GSM nétet, har finns mgjlighet att vélja
V110 & vanligast och foreslas darfor automatiskt.

Konfigurering:

Nytt projekt: Tommer alla datafiler efter bekraftelse for att starta nytt projekt.
Oppna: Oppnar ett projekt och laddar all modulinformation.

Spara: Sparar ett projekt till disk.

Modulkonfigurering: Konfiguration av moduler. (1D, 1/0 m.m.)
Villkorskonfiguration: Konfiguration av villkor for utportar.

Pin Kod: Vabar Pin kod for att kunna |&sa och skydda program

Utskrifter: Skriver ut en valfri modul eller ala moduler.

Programmering,-Uppladdning-, Verifiering:

Programmerar moduler, hamtar program fran moduler eller
verifiera program via RS-232 interface.

Analysering:

Analysera Canbuss: Mgjlighet att analysera modulernas funktioner,
analysera hela CAN-bussen, kontrollera antal moduler i drift samt
sanda data pa CAN-bussen

Avsluta: Avslutar programmet.
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M odulkonfigur ation:
Modulkonfiguration x|
My modul | Fadera modul | Tillbaka |
b adultup: !Digi*alrr:c:du! j

Hjal
Antal inlagda maoduler: !4 HI5E

Kummemaniﬂnnterad vid kranfoten

Inlagda moduler

M odulkanfiguration
" T ] Tup F.ommentar
et I—_l j Ei A anfoes-eanta | i w7 7
; b Analogmodil
Funktior Kamrmentar = P
1201 iDigitaI in j ISvénghegrénsningv 4 Elartext-modul
/02 iDigitaI i j ISvéngbegrénsning hoger
/02 IDigitaI i j ITr_I,u:kvakt
/04 |Digitalin =] [Nivavakt
/05 iDigitaI Lt j IAvlastningwentil
/06 iDigitaI Lk j I'\-"amingssummer
107 iDigitaIut - |PT|:|
/0 e lFrek. raknare j IHydrauIthurvarvtal
R adiolD I Flaggu:url [adRati

K nappar: (Modulkonfiguratioin)

Ny modul: Laggatill eller ta bort en modul.

Modul Typ: Digitalmodul
Kommentar: CanCont modul

ID: Anger automatiskt 1a8gsta lediga.
[/O1 - 1/08: - Ej Anduten -

I/O Kommentarer: Raderas

Radera Modul: Raderar den modul som & markerad i rutan for inlagda moduler.
ID: stéller sig pa lagsta lediga nummer.

Godkann: Godkénner den aktuella modulkonfigurationen och 1&gger till

modulen i listan 6ver inlagda moduler. Knappen & skuggad om det
aktuella |D-nummret & upptaget av nagon annan modul,
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PWM konfig: Konfigurera varden fér PWM utportarna.

Tillbaka:

Flaggor:

Avslutar modulkonfigureringen och gar tillbakatill huvudmenyn.

Hér anges klartextinformation for de 32 internflaggor som finns/
modul.

Rutor: (Modulkonfiguratioin)

Modul Typ:

Kommentar:

| dentifiering:

/01 -1/08:

Véjer vilken typ av modul som ska konfigurera. Alternativen &r
foljande:  Digitalmodul

Anaogmodul

Radiomodul

PWM-modul

Klarttext- modul

Valfri kommentar till den aktuella modulen, 16 tecken.
Anger vilken ID modulen fér pa bussen. Kan vara fran 1-25.
Laga ID nummer ju hogre prioritet pa bussen &n htga ID nummer.

K napparna pa sidan kan anvandas for att valjalD nummer.

Har véljs vilken typ av port var och en av de éttal/O-portarna ska
vara. Foljande typer finns:

Digitaimodul: Anaogmodul:
Digita in Analog in
Digita ut Anaog ut
Frekvensraknare - Ej Anduten -
- Ej Anduten -

Radiomodul: PWM-modul:
Digital in PWM-ut,
Anaog in - Ej Anduten -
- Ej Anduten -

Klarttext- modul:

Klartext- ut

- Ej Anduten -
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/0 Kommentarer:  Kommentarer till de 8 I/O-portarna, 16 tecken.

Radiol D: Ett varde 0-65535 som anger vilken radiosadndare radiomodulen
skall lyssna pa.
Time Out Stéllbar radiotimout. 0.2-9.9 sekunder, under vald tid

sparas aktuella varden fran radion vid tex radioskugga.

Inlagda moduler:  Har finns ala moduler som & inlagdai systemet. Sorterade i
ID-ordning. For att redigera en modul sa klickar man med
musen pa den modul man vill redigera. Da presenteras de
for modulen aktuellainstéllningar i vanstra delen av skarmen.
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PWM - konfiguration:

b -konfigurening

& Center |12? bitar Utgéng 1 Kt::-nilg Fiy ? Hizlp Tillbaka
B Stat(1.357) [0 %

T Start [24.6.8] 20 % 1th33ff35kt?

D Max (1.357) E T

E Max [Z468) a0 |z

F Ramp Acc.[1.25.70.0- 9,93]”'4 % B 3
Hamp Ret. (1,357 0,0-99= ID' T H
6 RampAcc2468)00-33s |05 1o

o

Ramp Fet[2.4.6.8) 0,0-9,9s|'1 s | = Obitar ¢ 1 253 bitar 4
J ci Loy |
H Z-Tolerans I‘”:I bitar H
| Feldetektering + (0-255) 250 bitar
J  Feldetektering - [0-255] |5 bitar| G | E
Lin/LogfLinS/Log.5 utstwming  |Lin. -
Matringsspanning [10-304] |24 Y 5 G
Spolresistanz [4 > Ohm] Llft f[ I;t
(255 Db = Okompensarad) 15 O =
Frekyens [30-200 Hz) 175
[Fiekvenszen falier alla utgangar) Hz
Styrning Driveriing P-automatik Farkeringzbroms
Litgang 1 (12) l Utging 2 (3-4) I Utgéng 3 (56) I Utgéng 4 [7-5) I A I B I C l
Knappar: (PWM-konfiguratioin)
Utgangl - Utgang 4 Vdjer vilken av de fyra PWM utgangarna man
Onskar konfigurera.
ABC 3 olika konfigurationer "forarinstélIningar” kan véljas

dvs samtliga parametrar finns i 3 uppséttningar.
Val av konfiguraton valjs med klartextmodulen eler
med egna villkor i modulens flaggor.

Tillbaka: Tillbaka till Modulkonfigureringen.

Rutor: (PWM-konfiguratioin)

A-J Variabelinstéllningar enligt bild.
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Lin/Log/Lin.s/Log.s/LinIinv/LoglInv/Linslnv/Log.slnv
Logaritmisk eller Linjar skala. dual eller singel proportional samt inverterad funktion
(Bilden &ndrar sig och presenterar vald funktions karakteristik.).

Lin
Log

Lin.s
Log.s

Linjar utstyrning 2 magneter normalt for en ventilsektion

med 2 magneter

Logaritmisk utstyrning 2 magneter normalt for en ventilsektion

med 2 magneter, ger "finkdrning” samt ” snabbtransport”

Linjar utstyrning av en magnet, samt utgang for riktningsventil
Logaritmisk utstyrning av en magnet, samt utgang for riktningsventil

Funktion som ovan men med méjlighet att spegel vénda insignalen anvandbart
tex da forarstolen roteras och vanster/hoger skall spegelvandas fran joysticken

LinInv

Log Inv

Lin.sinv

Log.sInv

Linj&r utstyrning 2 magneter normalt for en ventilsektion

med 2 magneter, med spegelvand insignal

Logaritmisk utstyrning 2 magneter normalt for en ventilsektion

med 2 magneter, ger "finkdrning” samt " snabbtransport”, med
spegelvand insignal

Linjar utstyrning av en magnet, samt utgang for riktningsventil

med spegelvand insignal

Logaritmisk utstyrning av en magnet, samt utgang for riktningsventil
med spegelvand insignal

Matningsspanning: Matningsspanning till proportional modulen.

Spolresistans.  Proportionalventilernas resistanser (brukar anges vid ca 20°C)

Frekvens: Stdler in modulens PWM frekvens gemensamt for samtliga 4 utgangar.
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Villkor skonfigur ation:

? ¥illkorskonfiguration

Modul |23 rigicalnedul =i : l—

1l Digital ut

1

1l [20 Radiomodul I 1 Analogin Knapp 1 - &

OoH Slmodd [0 Fadomodd 5] pat [7 Ansbgin Beknapper o] &
B0 o] medd [25 Digiaods =] pait [ Digtau Pl 0tosel o] &
FLER  Jmodd [23 Dgtanodl =] pot [1 Ditalut DiegsongBlong o] &
[TMER ] modl [253 Trer1 0100p 0255 =] |
o
T

LI

LI
T

Knappar: (Villkorskonfiguratioin)
Radera alla villkor: Raderar allavardeni Villkorsrutan.

Tillbaka: Avslutar villkorskonfigureringen och gér tillbaka till
huvudmenyn.

Rutor: (Villkorskonfiguratioin)
Modul: Véjer vilken moduls utportar man vill konfigurera.
Endast flaggor och moduler med inprogrammerade
utportar visas i listan.

Utport: Vdjer vilken utport man vill konfigurera
Endast utportar visasi listan.

Villkortsruta: Héar sétts upp till 32 villkor/flaggor for att en utport ska rdras.

Beroende pa vilken typ av utport man valt att séitta villkor for,
innehdler kombinationsrutan olika valbara varden.
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Kolumner i villkor srutan:

Operand 1
Forsta kolumnen med su kombinationsrutor & logiska operander mellan de u

olika villkoren. Denna operand kan ha foljande varden:

OCH Logiskt och mellan tva villkor.

ELLER Logiskt eller mellan tva villkor.
Och-block samt Eller-block skapas med
hjap av internflaggor.

SATT Sétter en utport till ett konstant analogvérde.

BEGR Begransning av analogvéarde. <, > och = kan anvandas for att
begransa analogvarde upp, ned eller till en specifik byte.

FOLJ Sétter en utport till samma vérde som en viss inport.

ELLERF Utokning av FOLJ instruktionen da flera mojligaval finns,
de olika villkoren programmeras da i internflaggor.

TIMER Timer 1 har instéllningsomrade mellan 0.0 - 25.5 sekunder
Timer 2 har instéllningsomrade mellan 0 - 255 sekunder
Pulstimern har installningsomrade 0.0 - 25.5 sekunder och

en fast duty cycle pa 50%
TOGG. Véxlar utgangen varje gang foregéende villkor stammer
FOL+ Motsvarande FOL J, men med méjlighet till att addera

en konstant till en variabel signal (vid tex. enklare reglering)
FOLJ- Motsvarande FOLJ, men med majlighet till att subtrahera

en konstant till en variabel signal (vid tex. enklare reglering)
FOLJ.I Samma som FOL J men med inverterat invarde. (255 - invardet)
BEGR.I Samma som BEGR. men med inverterat invarde.(255 - invérdet)
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Fran modul

Andra kolumen innehdller information om vilken modul det aktuella villkoret
skall bero pa, i kombinationsrutan visas vilken port pa modulen som avses.
Om Operandl & TIMER sainnehdller kombinationrutan foljande:

[TIMER ] modul | inport |
= 283 Timer 1 0255 :
| S modul 22 TS R ingort |

Om Operand 1 &r SATT:
: IS.E.TT jmudul | j inpoart

I ,I modul (232 Konstantygrde _ll e

Om Operand 1 &r Folj s& skuggas de tva sista kolumnerna da dessa € har ndgon
funktion.

Port

Hér véljs vilken port pa den valda modulen som skall vara aktiv eller inaktiv i det
aktuella villkoret. Savé inportar som utportar presenteras for den valda modulen

i kombinationsrutan. Den egnha modulens32 internflaggor & aven valbara.

Operand 2
Kanvara=, >, <, <>=1/0, >1/0,<1/0,<>I/0. Na man valt en digital inport i
Inport rutan sa kan Operand 2 endast védjastill =. Om man valt en TIMER sa gar

det med de olika operanderna =, >, <, <>,=l/0O, >/0,<1/0O,<>I/O att bestdmma om
porten skall hdllas satt under hela timern eller séttas nér tiden har 16pt.

Varde

Sista kolumnen, har stéller du in vilket varde den valda inporten skall ha for att
villkoret skall gélla. Vardet kan vara frén 0-255 och kan vara en konstan €ller ett
varde fran nagon internflagga allternativt en variabel fran nagon annan port.
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Vid programmering i CanPro kan schema visas ”on lin€’ under programmeringen.
Detta underléttar och okar 6verblicken av funktionerna. Schema kan &ven skrivas ut.

| exemplet nedan programmeras en internflagga. Internflaggorna medger att ett stérre
antal villkorsinstruktioner kan anvandas for en utgang.

'-.,-_'"-Villkurskunfiguratiun
I Typ Karnrmentar Tilbaka I
Modul |15 Digitalmodul EAL =] Flaggnrl
Fadera alla wilkor I
A0 Typ K.ommentar
Utpott Ill Interntlagga 1 START Ll % Hijdp |
“Willl.arsruta
ID Typ K.ommentar /0 Typ K.ommentar
safts om:  modul {16 Digitalmodul BA1 x]pot |5 Digtalut STARTFLAGGS  wl&r |- =] 0 =]
|TIMER | madul [254 Timer 2 1.0s/step (02565 =] poart | Hal =5 =
[DCH = |modul |7 Digitalmodul HYTT VIBROLA =] part [1 Digialin START Hal- = =
|ELLER > |madul |16 Digitalmodul BAT Tlpet [11 Interflagga1 START  =lar|- =] 1 =]
[OCH = |modul |1 Klatest-modul HYTT ] patt |3 Korfig. 1-3 Hal- =2 =
[ocH = |modul |7 Digitalmodul HYTT YIBROLA =] part |2 Digital in EJ_STOPP Hal- = =
|0CH x| modul |6 Digitalmodul HYTT ] pot |3 Digtalut CENTERERROR_ »|ar |- =] 1 =]
I .1' mu:u:lull jJ port I jJ érl LI I jJ
Schema
Schema =] E3
16:5=0 TMER 7:1=1 1:3=2 7:2=1 6:8-=1
Konfig. |y o, EER]

[1-31 | START
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Utskrifter:

Knappar: (Utskrifter)

Skriv ut;

Instéllningar:

Tillbaka:
Rutor: (Utskrifter)

En modul:

Alla moduler:

Skriv ut Tillhak 2

[+ Alla moduler

Shariv Lt | Inztallningar |

Skriver ut en speciell eller allamoduler pa skrivaren.

Visar Windows printerdial ogruta dér du kan gora olika
skrivarinstdlningar.

Stanger utskriftrutan och visar huvudmenyn.

Kryssruta. Om denna ruta & ikryssad kan man vélja vilken
modul man vill skriva ut. Modulens ID angesi skrivrutan.

Kryssryta. Skriver ut alla moduler i systemet.
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Programmering av Canbuss-modul:

Programmernng/Yerifiering/Uppladdning ay CanCom-modul

Programmera modul

—Programmera
i I _v_i Tillbak.a
" Programmera alla moduler x b | =
SOy g =1
= Programmera utvalda moduler
l Ew 236 Com-port: 10
jcom1 =] |
Programmera
PIM Fod: Status:
Statis |ooon |
= Check.summa; YWY ersion;
Wenfiera
“erifiera program I I
~Uppload - |
8] b odulT yp
Upload Prog. |

Det finns tre sétt att programmera moduler.

D& endast en modul skall programmeras véljs denna ur
kombinationsboxen. Tryck sedan pa knappen programmera.

Om allamoduler pa canbussen skall programmeras véajer man den
runda radioknappen bredvid texten ” Programmera alla moduler”.
Tryck sedan pa knappen Programmera.

Det tredje och sista Séttet att programmera moduler pa &r att vélja
radioknappen ” Programmera utvalda moduler”. Man fyller sedan i
textrutan under, vilka ID som man vill programmera. Vill man
programmera modul 3,5,7,8,9 sa skriver man alltsa 3,5,7,8,9 i rutan.

Programmera:
ovan.

Sda 14
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Status: (knapp)

Verifiera prog:

Com-port:

ID:

PIN kod:

STATUS: (textfalt)
Checksum:
Version:

Tillbaka:

Avbryt:

Hjalp:

Visar verskadligt hur programmeringen fortskridit.

Med denna funktion gar det att verifiera om programmet i vald modul
ar detsamma som i PC programmet. Va av modulen sker i
kombinationsboxen dverst till vanster.

Det gér hér att valja Com1 port, beroende pa vilken
Com-portar som datorn har tillgangligt.

Hér anges modulens aktuella D, som vid behov kan bytas.

Med hjdp av PIN-koden forhindras att programmet kan
forandras eler laddas up frén modulen.

Visar om programmeringen &r rétt, eller om nagot fel uppstétt.
Visar utréknad checksumma vid programmering.
Visar vilken version operativsystemet i modulen har.
Atervander till huvudmenyn.
Det gér att avbryta programmeringen om man sa énskar.

Anvandarmanual med sokbegrepp pa svenska och engelska.
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Status

Statusfonstr et

Statusfonstret underltar programmering av manga moduler, genom att man under
programmeringen eller efter det att programmeringen & slutford, kunna kontrollera att alla
moduler programmerades rétt.. Da en modul & programmerad utan fel blir statusfaltet gront,
men om nagot gatt fel blir rutan rod.

Du kan dppna statusfonstret genom att trycka pa knappen " status” i programmeringsfonstret.
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Analys av Canbuss:

i Analys av Canbuss | (O] x]
Compot [COM1 ] © P Hip | Tibaka |
Lyssna p4 enstaka maduler | Lyssna p3 buss | Moduler i dift| $&nd DATA pd bussen |
D TYP KOMMENTAR NR  TYP KOMMENTAR DEC HEX
[1 Digitaimadul =l |1 Digtalin TrwsktS0bar =] | | =3
[1 Digitaimadul =l [+ Digtalin MotorstatHrot =] | | bit
[2 PM-modul Vid kranfot =t PwMut Tockieducere = |
|2 PrlM-modul vid kranfat =] |5 Kanal 1 [1hit/10ma) =] | | 0
| I I |
| I I |
| I = |
| I I | bi
| I = |
| ] I | i 0
Statta fnabs | Stoppadnalys | Status Analys stoppad

L yssnha pa enstaka modul:

| dennameny gar det att under drift se de aktuella véardena patio olika valbara portar.
| forsta kolumnen anges vilken modul man vill se p& | andra kolumnen véljs

vilken port pa den valda modulen man vill se pa. Och i den sista kolumen
presenteras aktuellt vérdet pa den valda porten delsi decimal form ochi

Hexadecimal form. 2st analoga instrument presenterar in eller utsignaler.

Com-port: Det gar har att valja Com1 port, beroende pa vilken

Com-portar som datorn har tilgangligt.
Starta/Stoppa Analys Utvalda dataparametrar analyseras pa CAN-bussen
Tillbaka: Atervander till huvudmenyn.

Hjalp Anvandarmanual med stkbegrepp pa svenska och engelska.
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Analys av Canbuss

Com-port iCEIM1 v| g

? Hidp i Tillbaka |

Lyzsna pé enstaka moduler  Lyssna pa buss I roduler i drift ] Sand DATA pa bussen i

z |3 |a |5 |s |7 |8 o |10 11 |1z |13 |14 |15 [16 [17 |18 |19 |20 |21 [22 [23 |24 [25 |25 [27 ]

ala]
oo
oo
oo
uli}
ali]
oo
oo
oo
uli}
ala]
oo
oo
uli}

oo
oo
oo
oo
oo
ui}
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo

i}
ao
ao
aa
oo
uli}
ao
ao
aa
[uli]
ui}
ao
ao
aa

oo
oo
oo
ao
oo
ai]
oo
oo
ao
oo
oo
oo
oo
a0

oo |oo o0 0o 00 |00 o0 00 00 |00 o0 0o 00 00 00 0o 00 00 0o 00 00 0o
00 00 0o oo 00 00 00 00 OO0 OO0 0o |00 00 00 00 00 o0 00 00 00 00 oo
00 00 Qo oo 00 00 00 00 00 OO0 oo o0 00 00 00 00 o0 00 00 00 00 o0
00 00 0o oo 00 00 00 00 00 00 oo o0 00 00 00 00 oo 00 00 00 00 o0
00 oo oo oo 0o 00 00 00 00 00 00 |00 00 00 00 0o oo 00 00 00 00 o0
oo joo o0 0o 00 |00 o0 Qo0 00 |00 o0 0o 00 00 0o 0o 00 00 0o 00 00 0o
00 00 Qo oo 00 00 00 00 00 OO0 0o |00 00 00 00 o0 o0 00 00 00 00 o0
00 Q00 0o oo 00 00 0O 00 OO0 OO0 oo |00 00 00 00 oo o0 00 00 00 00 o0
00 00 0o oo 00 00 00 00 00 00 oo o0 00 00 00 00 oo 00 00 00 00 o0
00 oo oo oo 0o 00 00 00 00 00 00 |00 00 00 00 0o oo 00 00 00 00 o0
oo ojoo o0 0o 00 |00 o0 0o 00 |00 o0 0o 00 00 00 0o 00 00 0o 00 00 00
00 00 Qo oo 00 00 00 00 00 OO0 oo 00 00 00 00 00 o0 00 00 00 00 o0
00 00 Qo oo 00 00 00 00 00 OO0 0o 00 00 00 00 Q0 o0 00 00 00 00 o0
00 0o 0o oo 0o 00 00 00 00 00 oo o0 00 00 00 00 oo 00 00 00 00 o0

Stoppa dnalys Status: Analys startad [ HEX

L yssna pa bussen:

Héar kan man lyssna pa all data som skickas pa bussen fran var och en av
modulerna. Forklaring av radnamnen:

SB1 Startbyte 1

SB2 Startbyte 2

ID Modulens 1D

DBC Anta bytes med data

DB1-DB8 Databyte 1 - Databyte 8

CSH Hoga delbyten av checksumman

CSL L &ga delbyten av checksumman

Sistaraden. "OK” om checksumman &r korrekt annars " Fail”.

Samtliga varden presenteras i decimal form (0-255), men genom
att kryssai rutan HEX, presenteras samtliga varden i hexadecimal
form (00-FF)
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Analys av Canbuss _ (O] x|

Com-part; IEDM2 'I . Hijalp | Tillbak.a |

Lyzzha pd enztaka moduler I Lyzzna p& buss  Moduler i drift | Sand DATA pé bussen I

Moduler 1 dnft:

Status 1] Twp K.armrmentar

Artiv 1  Analogmodul Joystick 1 Antal moduler:

Aktiv Z Analogumodul Joystick Z Iq

INAKETIV 32 Digitalmodual Bakre giwvare

INAKTIV 11 PWM-modul Eran
Aktiva moduler:
|2
Inakbiva rnoduler:
|2

Starta Analys | Stoppa Analys Status: Analys startad
Moduler i drift:

Nar " Starta Analys’ trycks in sa skickas en fraga ut till alla moduler som
svarar med sin aktuella status. P4 detta sétt kan man se vilka moduler som
ar aktiva och vilka som &r inaktiva.
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Analyz av Canbuss

Sand DATA pé bussen:

Om man vill testa en utmodul med speciell data kan man gora det i denna del
av programmet. Detta kréver dock kunskap om hur CanCom protokol et
fungerar.
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