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Huvudmeny:

. CanPro

cancom CanFro

Projekt:
Testprojekt
Karmmmentar:
Kranstyrning =]
=
~Konfigurering
Myt projekt |
Oppra Spara |

todulkonfigurering |

Yillk.orskonfiguration |

[ Itskrifter |

_ (O] %]
ag Ayzluta |
SJORGENSEN
Om.CanPro |
I
D aburn: Signatur: =
|g8-08-31 M. Lind
- | e >
Rew. datum: Rew. Hial = =

~Programmering

Programmera en modul

—Analyzening

Analyzera Canbuss

Knappar: (Huvudmeny)

Projekt: Namn pa projektet, en rad.

Kommentar: En dler flera rader kommentar.

Datum: Datumet da projektet skapades.

Signatur: Anger tex vem som & ansvarig for projektet.

Rev. Datum: Datum for senaste revideringen.

Rev. Nr: Antal revideringar.

Flaggor: Héar kan man vélja sprék for programmets menyer.

Hjalp: Hjdpinformation om CanPro
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Konfigurering:

Nytt projekt: TOmmer alla datafiler efter bekréftelse for att starta nytt projekt.
Oppna: Oppnar ett projekt och laddar all modulinformation.

Spara: Sparar ett projekt till disk.

Modulkonfigurering: Konfiguration av moduler. (1D, 1/0 m.m.)
Villkorskonfiguration: Konfiguration av villkor fér utportar.

Utskrifter: Skriver ut en valfri modul eller ala moduler.

Programmering:

Programmera en modul: Programmerar upp moduler andutna via
RS-232/Radio-CAN modulen.

Analysering:
Analysera Canbuss: Mgjlighet att analysera modulernas funktioner,

analysera hela CAN-bussen, kontrollera antal moduler i drift samt
sanda data pa CAN-bussen

Avsluta: Avslutar programmet.
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M odulkonfigur ation:

Modulkonfiguration x|
My modul | Fadera modul | Tillbaka |

b odultyp: !Digi*alrr:c:du! j

Kummeman!Hnnterad vid kranfoten

M odulkonfiguration

\dentifiering: [1 = PR e |
Furlktiot K.omnmentar

1401 iDigitaI in j ISvénghegrénsningv

/02 iDigitaI i j ISvéngbegrénsning hoger

/02 !Digital i j ITr_I,u:kvakt

/04 |Digitalin =] [Nivavakt

/05 iDigitaI Lt j IAvlastningwentil

/06 iDigitaI Lk j I'\-"amingssummer

107 iDigitaIut - |PT|:|

/0 e lFrek. raknare j IHydrauIthurvarvtal

RadiolD | Flaggﬂrl

Hjal
Antal inlagda maoduler: !4 HI5E

Inlagda moduler

F.ommentar

] Tup

Digitalmodul Monterad wid kranfoter
Analogmodil
P -modil

Elartext-modal

Knappar: (Modulkonfiguratioin)

Ny modul:

Laggatill eler tabort en modul.

Modul Typ: Digitalmodul
Kommentar: CanCom-modul

ID: Anger automatiskt 1&gsta lediga.
[/O1 - 1/O8: - Ej Anduten -

I/O Kommentarer: Raderas

Radera Modul: Raderar den modul som & markerad i rutan fér inlagda moduler.
ID: stéller sig pa lagsta lediga nummer.

Godkann:

Godkénner den aktuella modulkonfigurationen och lagger till

modulen i listan 6ver inlagda moduler. Knappen a skuggad om det
aktuella|D-nummret & upptaget av ndgon annan modul,

PWM konfig: Konfigurera varden fér PWM utportarna.

Tillbaka: Avslutar modulkonfigureringen och gar tillbaka till huvudmenyn.
Flaggor: Hér anges klartextinformation for de 8 internflaggor som finns/ modul.
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Rutor: (Modulkonfiguratioin)

Modul Typ:

Kommentar:

I dentifiering:

[/O1-1/08:

Véjer vilken typ av modul som ska konfigurera. Alternativen &
foljande:

Digitalmodul

Analogmodul

Radiomodul

PWM-modul

Klarttext-modul

Valfri kommentar till den aktuella modulen.
Anger vilken ID modulen har pa bussen. Kan vara fran 1-25.
Laga |D nummer ju hogre prioritet pa bussen &n hdga ID nummer.

Knapparna pa sidan kan anvandas for att vélja D nummer.

Héar véljs vilken typ av port var och en av de &tta I/O-portarna ska
vara. Foljande typer finns:

Digitalmodul: Analogmodul:
Digita in Analog in
Digita ut Analog ut
Frekvensraknare - Ej Anduten -
- Ej Anduten -

Radiomodul: PWM-modul:
Digitd in PWM-ut
Analog in - Ej Anduten -
- Ej Andluten -

Klarttext-modul:

Klartext-ut

- Ej Anduten -

/O Kommentarer: Kommentarer till de 8 I/O-portarna.

Radiol D:

Ett varde 0-255 som anger vilken radiosndare radiomodulen
skall lyssna pa.

Inlagda moduler:  Hér finns ala moduler som & inlagdai systemet. Sorterade i

ID-ordning. For att redigera en modul sa klickar man med
musen pa den modul man vill redigera. Da presenteras de
for modulen aktuellainstéliningar | vanstra delen av skarmen.
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PWM - konfiguration:

F'4/M kaonfig
3 i 7 Hil Tilbaka

S - Utgang 1 Konfig. A 7 Hidlp |
B Start & IEEI z

i | Iteffekt
C StartB |2D % A
[ bdax A ISD z
E MaxB ISD Z F
F Ramp&00-50% |1, 3

H
G RampBO0O-50% I1 &
B =¥
H Z-Tolerans I1E| bitar | _ 0 bitar > \ 955 hitar F
| Feldetektering + [0-255] 205 BT J i A= |
J Feldetektering - [0-255] IEI T H
LaogLir utstyraing Lin = G| E
I atringsspanning [10-30%) I24 W
Spolreziztans [ 4 > Ohm] I2E Ohirr
. 125 B
Frekvens [20-200 Hz) Hz Uteffekt
Utgang 1 [1-2] I Itgang 2 [3-4) I Utgdng 3 [5-B) tgang 4 [7-8] & I B I C I
Knappar: (PWM-konfiguratioin)
Utgangl - Utgang 4 Vdjer vilken av de fyra PWM utgangarna man
Onskar konfigurera.
ABC 3 olika konfigurationer "férarinstélIningar” kan véjas

dvs samtliga parametrar finns i 3 uppséttningar.
Val av konfiguraton véljs med klartextmodulen.

Tillbaka: Tillbaka till Modulkonfigureringen.

Rutor: (PWM-konfiguratioin)

A-J. VariabelinstélIningar enligt bild.
Lin/Log/Lin.s/Log.s/Linlnv/LoglInv/Lin.slnv/Log.slInv

Logaritmisk eller Linjar skala. dual eller singel proportional samt inverterad funktion
(Bilden andrar sig beroende pa vald funktion.).

Matningsspanning: Matningsspanning till proportionalmodulen.

Spolresistans. Proportionalventilernas resistanser (brukar anges vid ca 20°C)
Frekvens. Stéller in modulens PWM frekvens gemensamt for samtliga 4 utgangar.
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Villkor skonfiqur ation:

Villkorskonfiguration ER
I Tup K.ammentar Radera alla villk.or | Tillbaka |
Modul |1 Digitaimodul 1/0 modul 1 =
10 Tup K.ommentar t'-liIF—'
Utport 2 Digital ut Ut 1
—Villkarsruta
1D Tup K.armrmentar /0 Twp Karmmentar
sétts o modul |1 Digitalmodul 1/0 modul T =] part [1 Digitalin In 1 Hal- Hiv H
|DCH jmodul|2 Analogradul Analogradul 1 j portl'l Analogin AD 1 j ar |> j |12.'-" j
|ELLER |z|madul[1 Digitalmedul 140 modul T =] part |3 Digitalin In 2 Hal- Hpr H
|DCH jmodul|2 Analogrmodul Analogriodul 1 j port|3 Analogin AD 2 j ar |< j |'IUD j
|ELLER [=|madul [6 Radiomodul Radiomadul 1 =] part |1 Digital in Din radio 1 Hal- Hpv =
|ocH  [=|medul |6 Radiomodul Radiomadul 1 =] part [2 Analogin A radio 1 Halo Fl e =
JocH  [=|medul |7 Radiomodul Radio madul 2 =] part [1 Digitalin Din radio 5 Hal- Hi =
JOcH  [=|medul |7 Radiomodul Radiomadul 2 =] part 2 Analogin Ain radio 5 Halo s =
Radera alla villkor: Raderar alavérdeni Villkorsrutan.
Tillbaka: Avsdutar villkorskonfigureringen och gér tillbaka till
huvudmenyn.
Rutor: (Villkorskonfiguration)
Modul: Véjer vilken moduls utportar man vill konfigurera.
Endast flaggor och moduler med inprogrammerade
utportar visasi listan.
Utport: Véjer vilken utport man vill konfigurera
Endast utportar visasi listan.
Villkortsruta: Héar sétts upp till 8 villkor/flaggor for att en utport ska andras.

Beroende pa vilken typ av utport man valt att séitta villkor for,

innehdler kombinationsrutan olika valbara varden.
Kolumner i villkor srutan:

Operand 1

Forsta kolumnen med su kombinationsrutor &r logiska operander mellan de sju

olika villkoren. Denna operand kan ha foljande varden:

OCH ELLER SATT BEGR
FOLJ ELLERF TIMER
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OCH L ogiskt och mellan tva villkor.

ELLER Logiskt eller mellan tva villkor.
Och-block samt Eller-block skapas med
hjalp av internflaggor.

SATT Sétter en utport till ett konstant analogvérde.
BEGR Begransning av analogvéarde. <, > och = kan anvandas for att
begrénsa analogvarde upp, ned eller till en specifik byte.

FOLJ Sétter en utport till samma varde som en viss inport.
ELLERF Samma som folj men endast en internflagga kan véljas.
TIMER Timer 1 har installningsomrade mellan 0.0 - 25.5 sekunder

Timer 2 har instdllningsomréade mellan 0 - 255 sekunder
Pulstimern har instéllningsomrade 0.0 - 25.5 sekunder och
en fast duty cycle pa 50%
Fran modul
Andra kolumen innehdller information om vilken modul det aktuella villkoret
skall bero pa, i kombinationsrutan visas vilken port pa modulen som avses.
Om Operandl & TIMER sainnehdller kombinationrutan foljande:

TIMER =] modul ] inport |

= 263 Tirmer 1 02585 ¢ |
modul | oy Timer 2 0255 inport |

| modul 1255 Puls 0255+ _ inpDrtI

b

Om Operand 1 & SATT:
. IS.E.TT j rodul j inpuart

I ,l modul 232 Fonstantvarde _Il inport

Om Operand 1 & F0lj s skuggas de tva sista kolumnerna da dessa g har ndgon
funktion.

Port

Hér véjs vilken port pa den valda modulen som skall vara aktiv eller inaktiv i det
aktuella villkoret. Savéal inportar som utportar presenteras fér den valda modulen

I kombinationsrutan. Den egna modulens internflaggor & &ven valbara.

Operand 2

Kan vara=, >, <. Nar man valt en digital inport i Inport-rutan sakan Operand 2 bara
véjastill =. Om man valt en TIMER s kan man med >/< bestdmma om porten ska
héllas satt under hela timern eller séttas nér tiden har 16pt.

Vérde

Sista kolumnen, hér stédller du in vilket vérde den valda inporten skall ha for att
villkoret skall gdlla. Véardet kan vara fran 0-255.
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Vid programmering i CanPro kan schemavisas”on line” under programmeringen.
Detta underléttar och okar 6verblicken av funktionerna. Schema kan &ven skrivas ut.

| exemplet nedan programmeras en internflagga. Internflaggorna medger att ett stérre
antal villkorsinstruktioner kan anvandas for en utgang.

'-.,-_'"-Villkurskunfiguratiun
I Typ Karnrmentar Tilbaka I
Modul |15 Digitalmodul EAL =] Flaggnrl
Fadera alla wilkor I
A0 Typ K.ommentar
Utpott Ill Interntlagga 1 START Ll % Hijdp |
“Willl.arsruta
ID Typ K.ommentar /0 Typ K.ommentar
safts om:  modul {16 Digitalmodul BA1 x]pot |5 Digtalut STARTFLAGGS  wl&r |- =] 0 =]
|TIMER | madul [254 Timer 2 1.0s/step (02565 =] poart | Hal =5 =
[DCH = |modul |7 Digitalmodul HYTT VIBROLA =] part [1 Digialin START Hal- = =
|ELLER > |madul |16 Digitalmodul BAT Tlpet [11 Interflagga1 START  =lar|- =] 1 =]
[OCH = |modul |1 Klatest-modul HYTT ] patt |3 Korfig. 1-3 Hal- =2 =
[ocH = |modul |7 Digitalmodul HYTT YIBROLA =] part |2 Digital in EJ_STOPP Hal- = =
|0CH x| modul |6 Digitalmodul HYTT ] pot |3 Digtalut CENTERERROR_ »|ar |- =] 1 =]
I .1' mu:u:lull jJ port I jJ érl LI I jJ
Schema
Schema =] E3
16:5=0 TMER 7:1=1 1:3=2 7:2=1 6:8-=1
Konfig. |y o, EER]

[1-31 | START
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Utskrifter:

Knappar: (Utskrifter)

Skriv ut:

Installningar:

Tillbaka:
Rutor: (Utskrifter)

En modul:

Alla moduler:

Skri L Tilbaka
™ Enmodulne: [T <
WV 2lla moduler

Shariv Lt | Inztallningar |

Skriver ut en speciell eller allamoduler pa skrivaren.

Visar Windows printerdialogruta dér du kan géra olika
skrivarinstdlningar.

Stanger utskriftrutan och visar huvudmenyn.

Kryssruta. Om denna ruta &r ikryssad kan man védja vilken
modul man vill skriva ut. Modulens ID anges i skrivrutan.

Kryssryta. Skriver ut allamoduler i systemet.
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Programmering av Canbuss-modul:

Programmerning av CanCom-modul

Frogrammera modul; Com-port;
[ = comt #] Tilbaka I
;j D Programmera
Frogrammera [hesx)
~
X Avbt
? Hidp
Statuz:
Checkaummma:

Programmera modul | denna kombinationsbox véljs vilken modul som skall

programmeras

Com-port: Det gar har att vélja Com1: eller Com2: beroende pa vilken
Com-port som datorn ar ansluten till.

Tillbaka: Atervander till huvudmenyn.

Programmera: Programmerar den modul som & vald i kombinationsboxen

" Programmera modul”. Anvénds normalt vid programering.

Programmera (hex) Programmerar den modul som &r vald i kombinationsboxen
" Programmera modul” . Anvands som regel endast dd man
onskar se de byte som programmerats, (gar |angsammare).
| den storarutan visasi hex de bytes som skickas till modulen.

Avbryt Det gar att avbryta programmeringen om man sa onskar.

Status Status-rutan visar om Gverforingen lyckades eller om det blev
nagon typ av overforingsfel.

Checsumma Dubbelkontrollerar att Gverféringen &r riktig.
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Analys av Canbuss:

Analys av Canbuss

Corn-port; IEDM2 vI f"

Lyzsna pé enstaka moduler | Lyzsha pa buss I tdoduler i drift I Sand DATA pd bussen I

=101 x]

Hialp | Tillbaka |

D TYP KOMMENTAR NE  TYP KOMMENTAR DEC HEX
|4 Digtalmodul Bakre givare =] |1 Digitalin Hager bak = 1
[11 PwM-modul Kran =l |1 PwMur Haided =l fres BD
{11 Pushd-modul Kran Fl 2 PwMat Sided I ED 22
| o N

| = N

| o o

| o o

| o N

| o o

| o o

Starta Analps |

Stoppa Analys

Status: Analys stoppad

L yssna paenstaka modul:

Har kan man under drift se de aktuella vardena patio olika valbara portar.
| forsta kolumnen anges vilken modul man vill se pa. | andra kolumnen véljs
vilken port pa den valda modulen man vill se pa Och i den sista kolumen

presenteras aktuellt vardet pa den valda porten.
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Analy: av Canbuss [_ O] ]

Com-part: IEDM2 'I - Hjalp i Tillbaka |

Lyzzna p& enstaka moduler  Lyzsna pa buss i b oduler i drift i Sand DATA pd bussen i

1]z |s |a |5 |8 |7 [& |2 [1ofr]rz]iz]1a]is]ie]17]|18]10|20|21|22|23]24]25]26]27]
=51 Bg@ FF 00 FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF FF 00 FF FF
=Bz |[FD FD 00 FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD FD 00 FD FD
ID |0l 0z 00 04 05 06 07 08 09 0A& OF OC OD OE OF 10 11 12 13 14 15 16 17 18 00 1A 1B
DEC |08 08 00 38 38 38 38 38 38 38 38 38 38 35 38 38 38 38 38 38 38 38 38 38 00 36 38
DEL |44 69 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
DBz |3z 32 00 00 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 OO0 00 00 0O
DE3 |33 33 00 00 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 OO0 00 00 00
DB4 |34 34 00 00 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0O
DES |35 35 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
DE6 |36 36 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 OO0 00 00 0O
DE7 |37 37 00 00 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 OO0 00 00 0O
DE8 |01 31 00 00 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0O
csH |03 03 00 0z 0z 02 0z 0z 02 02 0z 0z 02 0Z 02 0Z 02 02 02 02 0Z 02 02 02 00 0Z 02
CSL|EE DE 00 35 39 3A& 3B 3C 3D 3E 3F 40 41 42 43 44 45 46 47 45 49 4h 4F 4C 00 4E 4F
0K 0K 0K 0K 0K 0K 0K 0K 0K 0K 0K 0K OK 0K OK OK 0K 0K OK OK 0K 0K 0K OK OK 0K OK

| Shata bnalys | Stappa Analys Status: Analys startad

L yssha pabussen:

Héar kan man lyssna pa all data som skickas pa bussen fran var och en av
modulerna. Forklaring av radnamnen:

SB1 Startbyte 1

SB2 Startbyte 2

ID Modulens 1D

DBC Antal bytes med data

DB1-DB8 Databyte 1 - Databyte 8

CSH Hoga delbyten av checksumman

CSL L &ga delbyten av checksumman

Sistaraden. "OK” om checksumman &r korrekt annars” Fail”.
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Analys av Canbuss M= B4

Corm-part; [COM2 - O Hijalp | Tillbak.a |

Lyzzha pd enstaka moduler | Lyzzna pd buss  Moduler i drift | Sand DATA pd bussen |

Moduler 1 dnft:

Status ] Tvp K.armrmemntar

Aktiv 1  Analogmodul Joystick 1 Antal moduler:

Aktiv Z Analogmodual Joystick Z Iq

INAETIV 3= Digitalmodul Eakre giwvare

INAKETIV 11 PiM-wodual Eran _
Alketiva moduler:
|2
Inaktiva roduler:
|2

Starta Analys | Stoppa Analys Status: Analys startad
Moduler i drift:

Nér " Starta Analys’ trycks in sa skickas en fraga ut till alla moduler som
svarar med sin aktuella status. P4 detta sétt kan man se vilka moduler som
ar aktiva och vilka som &r inaktiva.
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Analys av Canbuss =] E3

Com-part: IEDMz *I o Hjalp | Tillbaka |

Lyszha pd enstaka maoduler | Lyzsha pd buss ! Maduler i dift  Sand DATA pa bussen ;

Startbyte 1 |255
Startbypte 2 |252
ModulID |1
Antal bytes |2
DaTAD |1
DATAT |1
DaTAZ |1
DaTA3 |0
DATA4 |1
DATAE |0
DATAE [0
DaTAT |0
C5H |2
Berakns C= | CSL IE=

Sand DATA pabussen:

Om man vill testaen utmodul med speciell data kan man gora det i denna del
av programmet. Detta kraver dock kunskap om hur canCom protokollet
fungerar.
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